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II

(Atos ndo legislativos)

REGULAMENTOS

REGULAMENTO (UE) 20161447 DA COMISSAO
de 26 de agosto de 2016

que estabelece um cédigo de rede relativo a requisitos de ligagio a rede de sistemas de corrente
continua em alta tensio e de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua

(Texto relevante para efeitos do EEE)

A COMISSAO EUROPEIA,
Tendo em conta o Tratado sobre o Funcionamento da Unido Europeia,

Tendo em conta o Regulamento (CE) n.° 714/2009 do Parlamento Europeu e do Conselho, de 13 de julho de 2009,
relativo as condigBes de acesso a rede para o comércio transfronteirico de eletricidade e que revoga o Regulamento (CE)
n.° 1228/2003 ('), nomeadamente o artigo 6.°, n.° 11,

Considerando o seguinte:

(1) A célere realizagdo de um mercado interno da energia plenamente funcional e interligado é essencial para manter
a seguranca do fornecimento energético, aumentar a competitividade e garantir que todos os consumidores
podem adquirir energia a pregos acessiveis.

(2) O Regulamento (CE) n.° 714/2009 estabelece regras ndo-discriminatorias que regulam o acesso a rede para
o comércio transfronteirico de eletricidade, a fim de assegurar o bom funcionamento do mercado interno de
eletricidade. Por outro lado, o artigo 5.° da Diretiva 2009/72/CE do Parlamento Europeu e do Conselho (?) dispde
que os Estados-Membros, ou, quando estes tiverem disposto nesse sentido, as entidades reguladoras, devem
assegurar, designadamente, que serdo elaboradas normas técnicas objetivas e ndo-discriminatérias que
estabelecam requisitos minimos de concegdo técnica e funcionamento em matéria de ligagdo as redes. Quando os
requisitos constituem termos e condi¢des relativos a ligagdo a redes nacionais, o artigo 37.°, n.° 6, da mesma
diretiva responsabiliza as entidades reguladoras pela fixagdo ou aprovacio de, pelo menos, as metodologias
a utilizar para os calcular ou estabelecer. Para garantir a seguranca das redes no dmbito da rede de transporte
interligada, é essencial estabelecer uma interpretagio uniforme dos requisitos aplicdveis aos sistemas de corrente
continua em alta tensio (CCAT) e aos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua. Os requisitos
que contribuem para a manutencdo, a preservacio e o restabelecimento da seguranca das redes para facilitar
o bom funcionamento do mercado interno da eletricidade nas zonas sincronas e entre estas, bem como para
otimizar os custos, devem ser considerados questdes de rede transfronteiricas e questdes de integracio do
mercado.

(3)  Devem ser estabelecidas regras harmonizadas relativas a liga¢do a rede de sistemas CCAT e de médulos de parque
gerador ligados em corrente continua, a fim de proporcionar um quadro juridico claro para as ligagdes a rede,
facilitar o comércio de eletricidade na Unido Europeia, garantir a seguranca das redes, facilitar a integracio das
fontes de eletricidade renovaveis, aumentar a concorréncia e permitir uma utilizacio mais eficiente da rede e dos
recursos, em beneficio dos consumidores.

(") JOL211 de 14.8.2009, p. 15.
(*) Diretiva 2009/72/CE do Parlamento Europeu e do Conselho, de 13 de julho de 2009, que estabelece regras comuns para o mercado
interno da eletricidade e que revoga a Diretiva 2003/54/CE (JO L 211 de 14.8.2009, p. 55).



L 241)2 Jornal Oficial da Unido Europeia 8.9.2016

(4) A seguranqa das redes depende, em parte, das capacidades técnicas dos sistemas CCAT e dos médulos de parque
gerador ligados em corrente continua. A coordenacio regular ao nivel das redes de transporte e de distribuicdo e
um desempenho adequado do equipamento ligado a essas redes, dotado de robustez suficiente para fazer face
a perturbacdes, ajudar a evitar falhas graves e facilitar o restabelecimento da rede apds um colapso, sdo, portanto,
pré-requisitos fundamentais.

(5) O funcionamento seguro das redes s6 é possivel se existir uma cooperagdo estreita entre os proprietdrios de
sistemas CCAT e de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua, por um lado, e os operadores de
rede, por outro. Em particular, o funcionamento das redes em condigdes anormais de funcionamento depende da
resposta dos sistemas CCAT e dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua aos desvios dos
valores 1 «por unidade» de referéncia de tensdo e de frequéncia nominal. No contexto da seguranga das redes, as
redes em geral, os sistemas CCAT e os médulos de parque gerador ligados em corrente continua devem ser
considerados uma s6 entidade do ponto de vista da engenharia das redes, uma vez que sdo partes interdepen-
dentes. Por conseguinte, como pré-requisito para a ligacdo a rede, devem ser definidos requisitos técnicos para os
sistemas CCAT e os mé6dulos de parque gerador ligados em corrente continua.

(6)  As entidades reguladoras devem ter em conta os custos razodveis efetivamente suportados pelos operadores de
rede na aplicagio do presente regulamento, aquando da fixacdo ou aprovacio de tarifas de transporte ou
distribuicdo ou das metodologias destas, ou da aprovagio dos termos e condi¢des de ligacdo e acesso as redes
nacionais, em conformidade com o artigo 37.°, ns 1 e 6, da Diretiva 2009/72/CE e com o artigo 14.° do
Regulamento (CE) n.° 714/2009.

(7)  As diversas redes elétricas sincronas da Unido Europeia tém caracteristicas diferentes, que tém de ser tidas em
conta ao estabelecer os requisitos aplicdveis aos sistemas CCAT e aos modulos de parque gerador ligados em
corrente continua. Por conseguinte, hd que ter em conta as especificidades regionais ao estabelecer as regras de
ligagdo a rede, conforme previsto no artigo 8.2, n.° 6, do Regulamento (CE) n.c 714/2009.

(8)  Tendo em conta a necessidade de proporcionar seguranga juridica, os requisitos do presente regulamento devem
aplicar-se aos novos sistemas CCAT e aos novos médulos de parque gerador ligados em corrente continua, mas
ndo aos sistemas CCAT nem aos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua ja existentes ou numa
fase avangada de planeamento, mas ainda ndo concluidos, salvo decisdo em contrrio da entidade reguladora
competente ou do Estado-Membro em causa, com base na evolucdo dos requisitos da rede e numa andlise de
custos-beneficios completa, ou em caso de modernizacdo substancial das instalagdes em causa.

(9)  Devido ao seu impacto transfronteiri¢o, o presente regulamento deve visar os mesmos requisitos de frequéncia
para todos os niveis de tensdo, pelo menos por zona sincrona. Tal é necessdrio dado que, no interior de uma
zona sincrona, uma alteragdo da frequéncia num Estado-Membro teria impacto imediato na frequéncia dos outros
Estados-Membros e poderia danificar os equipamentos destes.

(10) A fim de garantir a seguranca da rede, os sistemas CCAT e os mddulos de parque gerador ligados em corrente
continua em cada zona sincrona da rede interligada devem poder permanecer ligados a rede em gamas de
frequéncia e de tensdo especificadas.

(11) As gamas de tensio devem ser coordenadas entre as redes interligadas, pois sio cruciais para assegurar
o planeamento e o funcionamento de uma rede elétrica numa zona sincrona. As desconexdes como resultado de
perturbacdes de tensdo tém impacto nas redes vizinhas. A ndo-especificacio de gamas de tensdo poderia levar
a incertezas generalizadas no planeamento e funcionamento da rede, fora das condicdes normais de funcio-
namento.

(12) Devem ser introduzidos ensaios adequados e proporcionados da conformidade, para que os operadores de rede
possam garantir seguranga operacional. Em conformidade com o artigo 37.°, n° 1, alinea b), da Diretiva
2009/72/CE, é as entidades reguladoras que cabe assegurar que os operadores de rede cumprem o presente
regulamento.

(13) Para assegurar a plena integracdo do mercado, as entidades reguladoras, os Estados-Membros e os operadores de
rede devem garantir que, ao elaborarem e aprovarem os requisitos de ligagdo a rede, estes sdo, o mais possivel,
harmonizados. Na defini¢do desses requisitos, devem ser tidas especialmente em conta as normas técnicas estabe-
lecidas.
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(14) A fim de ter em conta circunstancias locais, devem ser estabelecidos no presente regulamento procedimentos
derrogatérios das regras adotadas, para casos em que, excecionalmente, por exemplo a observancia dessas regras
poderia prejudicar a estabilidade da rede local, ou em que o funcionamento seguro de um sistema CCAT ou de
um moédulo de parque gerador ligado em corrente continua exigiria condigdes de funcionamento ndo conformes
com o presente regulamento.

(15) No caso dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua, é possivel que, no futuro, novos médulos
venham a fazer parte de uma malha de rede ao largo ligada a mais do que uma zona sincrona. Para o efeito, é
necessdrio estabelecer determinados requisitos técnicos para manter a seguranga das redes e garantir que as
futuras redes em malha sio desenvolvidas sem custos excessivos. Todavia, relativamente a determinados
requisitos, s6 deve ser exigido aos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua que disponham do
equipamento exigido para a seguranca da rede quando isso se tornar necessario.

(16) Por conseguinte, os proprietirios de médulos de parque gerador jd ligados em corrente continua a uma zona
sincrona através de ligacdo radial, ou que o serdo, devem poder solicitar, por meio de um processo expedito,
derrogagdes dos requisitos cuja necessidade se coloque apenas quando o mddulo de parque gerador for ligado
a uma rede em malha, derrogacdes essas que tenham em conta as circunstincias de cada caso. Por razdes ligadas
as decisdes de investimento dos proprietdrios desses médulos, deve igualmente ser-lhes comunicado, o mais cedo
possivel, se os mesmos sdo elegiveis para uma derrogagio.

(17)  Sob reserva de aprovagdo da entidade reguladora competente ou de outra entidade prevista no Estado-Membro,
os operadores de rede devem poder propor derrogacdes para determinadas categorias de sistemas CCAT e de
mddulos de parque gerador ligados em corrente continua.

(18) O presente regulamento foi adotado com base no Regulamento (CE) n.> 7142009, cujas disposicdes
complementa e do qual é parte integrante. As referéncias ao Regulamento (CE) n.° 714/2009 noutros atos
juridicos devem ser entendidas como igualmente ao presente regulamento.

(19)  As medidas previstas no presente regulamento estdo em conformidade com o parecer do Comité a que se refere
o artigo 23.°, n.° 1, do Regulamento (CE) n.° 714/2009,

ADOTOU O PRESENTE REGULAMENTO:
TITULO 1

DISPOSICOES GERAIS

Artigo 1.

Objeto

O presente regulamento estabelece um cddigo de rede que define os requisitos para a ligagio a rede de sistemas de
corrente continua em alta tensdo (CCAT) e de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua. Contribui, por
conseguinte, para assegurar condi¢des equitativas de concorréncia no mercado interno da eletricidade, para garantir
a seguranca das redes e a integracdo das fontes de eletricidade renovéveis e para facilitar o comércio de eletricidade na
Unido Europeia.

O presente regulamento estabelece igualmente obrigagdes destinadas a garantir que os operadores de rede fazem uma
utilizacdo adequada das capacidades dos sistemas CCAT e dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua,
de forma transparente e ndo-discriminatdria, para proporcionar condi¢des equitativas em toda a Unido Europeia.
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Artigo 2.0
Definicdes

Para efeitos do presente regulamento, aplicam-se as defini¢des do artigo 2.> do Regulamento (CE) n.> 714/2009, do
artigo 2.° do Regulamento (UE) 2015/1222 da Comissdo ('), do artigo 2.° do Regulamento (UE) n.° 543/2013 da
Comissdo (%), do artigo 2.° do Regulamento (UE) 2016/631 da Comissdo (°), do artigo 2.° do Regulamento (UE)
2016/1388 da Comissdo (*) e do artigo 2.° da Diretiva 2009/72/CE. Sdo igualmente aplicdveis as seguintes defini¢des:

1) Por «sistema CCAT» entende-se uma rede elétrica que transfere energia sob a forma de corrente continua em alta
tensdo entre dois ou mais barramentos de corrente alternada e que compreende, pelo menos, duas estacdes de
conversdo de CCAT ligadas entre si por cabos ou linhas de transporte de corrente continua;

2) Por «médulo de parque gerador ligado em corrente continua» entende-se um moddulo de parque gerador ligado
através de um ou mais pontos de interface de CCAT a uma ou mais sistemas CCAT;

W
~

Por «sistema CCAT integrado» entende-se um sistema CCAT ligado numa zona de controlo e nio instalado para
efeitos da ligacdo de um médulo de parque gerador ligado em corrente continua, no momento da instalagdo, nem
para efeitos da ligagdo de uma instalagdo de consumo;

=

Por «estagdo de conversio de CCAT» entende-se a parte de um sistema CCAT constituida por uma ou mais unidades
de conversdo de CCAT instaladas no mesmo local, juntamente com os correspondentes edificios, reactancias, filtros,
dispositivos de poténcia reativa e equipamentos de controlo, monitorizacio, protegdo, medigdo e auxiliares;

1
~

Por «ponto de interface de CCAT» entende-se um ponto no qual equipamento CCAT estd ligado a uma rede de
corrente alternada, no qual podem ser prescritas especificacdes técnicas que afetam o desempenho do equipamento;

6) Por «proprietirio de médulo de parque gerador ligado em corrente continua» entende-se a pessoa singular ou
coletiva proprietdria de um médulo de parque gerador ligado em corrente continua;

~
—

Por «capacidade médxima de transporte de poténcia ativa em CCAT» (P, ) entende-se a poténcia ativa continua
méxima que um sistema CCAT pode trocar com a rede em geral em cada ponto de ligagdo, especificada no acordo
de ligagdo ou acordada entre o operador de rede competente e o proprietirio do sistema CCAT;

oo
=

Por «capacidade minima de transporte de poténcia ativa em CCAT» (P_,) entende-se a poténcia ativa continua
minima que um sistema CCAT pode trocar com a rede em geral em cada ponto de ligacdo, especificada no acordo
de ligacdo ou acordada entre o operador de rede competente e o proprietdrio do sistema CCAT;

9) Por «corrente mdxima n sistema CCAT» entende-se a corrente de fase mais elevada associada a um ponto de funcio-
namento do perfil U-Q/P_. de uma estagdo de conversio de CCAT, a capacidade mdxima de transporte de poténcia
ativa em CCAT;

méx

10

~

Por «unidade de conversio de CCAT» entende-se uma unidade constituida por uma ou mais pontes conversoras,
juntamente com um ou mais transformadores conversores e os reatores, o equipamento de controlo da unidade de
conversdo, os dispositivos de comutagdo e de protegdo essenciais e os eventuais equipamentos auxiliares utilizados
na conversao.

Artigo 3.0
Ambito de aplicagio

1. Os requisitos estabelecidos no presente regulamento aplicam-se a:

a) Sistemas CCAT que liguem zonas sincronas ou zonas de controlo, incluindo configura¢des ponto com ponto — ditas
«back—to—back»;

(") Regulamento (UE) 2015/1222 da Comissdo, de 24 de julho de 2015, que estabelece orienta¢des para a atribui¢do de capacidade e
a gestdo de congestionamentos (JO L 197 de 25.7.2015, p. 24).

(¥ Regulamento (UE) n.c 543/2013 da Comissdo, de 14 de junho de 2013, sobre a apresentacdo e a publicagdo de dados dos mercados da
eletricidade e que altera o anexo I do Regulamento (CE) n.> 714/2009 do Parlamento Europeu e do Conselho (JO L 163 de 15.6.2013,

).

?) II){egulamento (UE) 2016/631 da Comissdo, de 14 de abril de 2016, que estabelece um cddigo de rede relativo a requisitos da ligagdo de
geradores de eletricidade a rede JOL 112 de 27.4.2016, p. 1).

(*) Regulamento (UE) 2016/1388 da Comissdo, de 17 de agosto de 2016, que estabelece um c6digo de rede relativo a ligacdo do consumo
(JOL223de18.8.2016, p. 10).
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b) Sistemas CCAT que liguem mddulos de parque gerador a uma rede de transporte ou a uma rede de distribuigdo, em
conformidade com o n.° 2;

c) Sistemas CCAT integrados numa zona de controlo e ligadas a rede de transporte; e

d) Sistemas CCAT integrados numa zona de controlo e ligadas a rede de distribuicdo, se o operador de rede de
transporte (ORT) competente demonstrar a existéncia de impacto transfronteirico. Na sua avaliagdo, o ORT
competente deve ter em conta a evolucdo da rede a longo prazo.

2. Compete aos operadores de rede competentes, em coordenacdo com os ORT competentes, propor as entidades
reguladoras competentes a aplicacdo do presente regulamento, para efeitos da aprovacdo nos termos do artigo 5.,
a médulos de parque gerador ligados em corrente continua por um tnico ponto de ligagio a uma rede de transporte ou
de distribui¢do que ndo faca parte de uma zona sincrona. Todos os outros médulos de parque gerador ligados a uma
rede coletora em corrente alternada, mas ligados em corrente continua a uma zona sincrona, so considerados médulos
de parque gerador ligados em corrente continua e sdo abrangidos pelo presente regulamento.

3. Osartigos 55.°a 59.2, 69.0 a 74.° ¢ 84.° ndo se aplicam aos sistemas CCAT de uma zona de controlo referidas no
n.e 1, alineas c) e d), se:

a) O ORT competente for proprietdrio de, pelo menos, uma estacdo de conversio de CCAT do sistema CCAT;
b) O proprietario do sistema CCAT for uma entidade que exerce controlo sobre o ORT competente;

¢) O proprietirio do sistema CCAT for uma entidade sob controlo direto ou indireto de uma entidade que também
exerce controlo sobre o ORT competente.

4. Os requisitos de ligacdo de sistemas CCAT estabelecidos no titulo II aplicam-se nos pontos de ligacdo de corrente
alternada dessas redes, com excecdo dos estabelecidos no artigo 29.°, n.> 4 e 5, e no artigo 31.°, n.° 5, que podem ser
aplicados a outros pontos de ligagdo, e no artigo 19.°, n.°o 1, que podem ser aplicados nos terminais da estagio de
conversio de CCAT.

5. Os requisitos de ligagdo de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua e de estagdes de conversio de
CCAT remotas estabelecidos no titulo III aplicam-se nos pontos de interface de CCAT dessas redes, com excegdo dos
estabelecidos no artigo 39.°, n.° 1, alinea a), e no artigo 47.°, n.° 2, que podem ser aplicados ao ponto de ligacdo da
zona sincrona a qual é fornecida resposta a frequéncia.

6. O operador de rede competente recusa-se a autorizar a ligacdo de novos sistemas CCAT ou de novos mddulos de
parque gerador ligados em corrente continua que ndo estejam em conformidade com os requisitos do presente
regulamento nem sejam abrangidos por uma derrogacdo concedida pela entidade reguladora, ou por outra entidade
prevista no Estado-Membro, nos termos do titulo VII. O operador de rede competente deve comunicar essa recusa, por
meio de uma fundamentacdo escrita, ao proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em
corrente continua e, salvo especificagdo em contrdrio da entidade reguladora, a entidade reguladora.

7. O presente regulamento ndo se aplica a:

a) Sistemas CCAT cujo ponto de ligagio esteja a tensdo inferior a 110 kV, a menos que o ORT competente demonstre
a existéncia de impacto transfronteirico. Na sua avaliacio, o ORT competente deve ter em conta a evolugdo da rede
a longo prazo;

b) Sistemas CCAT ou médulos de parque gerador ligados em corrente continua ligados a rede de transporte e a redes de
distribui¢do, ou a partes da rede de transporte ou das redes de distribuigdo, de ilhas de Estados-Membros cujas redes
ndo estejam a funcionar de forma sincrona com a zona sincrona Europa Continental, Gra-Bretanha, Nérdica, Irlanda
e Irlanda do Norte ou Baltico.

Artigo 4.0

Aplicagio a sistemas CCAT e a médulos de parque gerador ligados em corrente continua ji
existentes

1. Com exce¢do dos estabelecidos nos artigos 26., 31.°, 33.2 e 50.°, os sistemas CCAT e os mddulos de parque
gerador ligados em corrente continua ji existentes ndo estio sujeitos aos requisitos estabelecidos no presente
regulamento, salvo se:

a) O sistema CCAT ou o mddulo de parque gerador ligado em corrente continua for modificado de tal forma que o seu
acordo de ligagdo tenha de ser substancialmente revisto em conformidade com o seguinte procedimento:

i) Os proprietdrios de sistemas CCAT ou de moddulos de parque gerador ligados em corrente continua que
pretendam efetuar uma modernizagio de uma instalagio ou uma substitui¢gdo de equipamentos que tenha
impacto nas capacidades técnicas do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua
comunicam previamente os seus planos ao operador de rede competente;
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ii) Se o operador de rede competente considerar que o grau de modernizacio ou de substituicio de equipamentos é
tal que é necessirio um novo acordo de ligagdo, o operador de rede comunica-o a entidade reguladora
competente ou, se for caso disso, ao Estado-Membro; e

iii) A entidade reguladora competente ou, se for caso disso, o Estado-Membro, decide se o acordo de ligagio
existente tem de ser revisto ou se é necessirio um novo acordo de ligagdo e quais os requisitos aplicdveis do
presente regulamento; ou

b) Uma entidade reguladora ou, se for caso disso, um Estado-Membro decidir sujeitar um sistema CCAT jd existente ou
um modulo de parque gerador ligado em corrente continua jd existente a alguns ou a todos os requisitos do presente
regulamento, na sequéncia de uma proposta do ORT competente, em conformidade com os n.s 3, 4 e 5.

2. Para efeitos do presente regulamento, um sistema CCAT ou um mddulo de parque gerador ligado em corrente
continua é considerado ja existente se:

a) Ja estiver ligado a rede na data de entrada em vigor do presente regulamento; ou

b) O proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua celebrar um contrato
final e vinculativo para a aquisicdo do equipamento CCAT ou da instalacdo geradora principal até dois anos apds
a entrada em vigor do presente regulamento. O proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua tem de comunicar a celebragio do contrato ao operador de rede competente ¢ ao ORT
competente no prazo maximo de 30 meses apds a data de entrada em vigor do presente regulamento.

A comunicagdo do proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua ao
operador de rede competente e a0 ORT competente deve indicar, pelo menos, o titulo do contrato, as datas de
assinatura e de entrada em vigor do mesmo e as especificacdes do equipamento CCAT ou da instalagdo geradora
principal a ser construido, montado ou comprado.

Um Estado-Membro pode estipular que, em determinadas circunstancias, a entidade reguladora possa determinar se
o sistema CCAT ou o médulo de parque gerador ligado em corrente continua deve ser considerado sistema CCAT ou
moédulo de parque gerador ligado em corrente continua ji existente ou novo médulo de parque gerador ligado em
corrente continua ou sistema CCAT.

3. Na sequéncia de uma consulta ptiblica realizada em conformidade com o artigo 8.° ¢ de forma a dar resposta
a alteracdes factuais significativas das circunstancias, tais como a mudanca dos requisitos da rede, incluindo a penetracio
de fontes de energia renovaveis, redes inteligentes, produgdo distribuida ou resposta ao consumo, o ORT competente
pode propor a entidade reguladora competente ou, se for caso disso, ao Estado-Membro, o alargamento da aplicacio do
presente regulamento a sistemas CCAT e/ou médulos de parque gerador ligados em corrente continua jé existentes.

Para esse efeito, deve ser efetuada uma anélise quantitativa de custos-beneficios sélida e transparente, em conformidade
com os artigos 65.° ¢ 66.°, a qual deve indicar:

a) Os custos, no que respeita aos sistemas CCAT ou modulos de parque gerador ligados em corrente continua ji
existentes, da exigéncia de conformidade com o presente regulamento;

b) Os beneficios socioeconémicos resultantes da aplicagio dos requisitos estabelecidos no presente regulamento; e
¢) O potencial de medidas alternativas para alcancar o desempenho exigido.

4. Antes de proceder a andlise quantitativa de custos-beneficios a que se refere o n.> 3, 0 ORT competente deve:
a) Efetuar uma comparacio qualitativa preliminar dos custos e dos beneficios;

b) Obter a aprovagio da entidade reguladora competente ou, se for caso disso, do Estado-Membro.

5. A entidade reguladora competente ou, se for caso disso, o Estado-Membro decide sobre a extensdo da aplicabi-
lidade do presente regulamento a sistemas CCAT jd existentes ou a médulos de parque gerador ligados em corrente
continua jd existentes no prazo maximo de seis meses a contar da recegdo do relatério e da recomendagio do ORT
competente nos termos do artigo 65.°, n.> 4. A decisdo da entidade reguladora ou, se for caso disso, do Estado-Membro,
é publicada.
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6. O ORT competente deve ter em conta as expectativas legitimas dos proprietdrios de sistemas CCAT e de médulos
de parque gerador ligados em corrente continua no ambito da avaliagdo da aplicagio do presente regulamento
a sistemas CCAT ou mddulos de parque gerador ligados em corrente continua jd existentes.

7. O ORT competente pode avaliar a aplicagdo de algumas ou de todas as disposi¢des do presente regulamento
a sistemas CCAT ou moédulos de parque gerador ligados em corrente continua ja existentes de trés em trés anos, em
conformidade com os critérios e o processo previstos nos n.* 3 a 5.

Artigo 5.

Aspetos de regulacio

1. Compete a entidade designada pelo Estado-Membro aprovar e publicar os requisitos de aplicagdo geral que os
operadores de rede competentes ou ORT competentes estabelecam nos termos do presente regulamento. Salvo
disposi¢do em contrdrio do Estado-Membro, a entidade designada é a entidade reguladora.

2. Os Estados-Membros podem exigir que os requisitos locais especificos que os operadores de rede competentes ou
ORT competentes estabelegam nos termos do presente regulamento carecam de aprovacio da entidade designada.

3. Ao aplicarem o presente regulamento, os Estados-Membros, as entidades competentes e os operadores de rede
devem:

a) Aplicar os principios da proporcionalidade e da ndo-discriminagio;
b) Garantir transparéncia;

¢) Aplicar o principio da otimizagdo simultdnea da mais elevada eficiéncia global e do menor custo total para todas as
partes envolvidas;

d) Respeitar a responsabilidade atribuida ao ORT competente de modo a garantir a seguranga da rede, nomeadamente
conforme exigido pela legislacdo nacional;

e¢) Consultar os operadores de rede de distribui¢dio (<ORD») competentes e ter em conta os impactos potenciais nas
redes destes;

f) Ter em consideragdo as normas europeias e especificagdes técnicas acordadas.

4. O operador de rede competente ou ORT competente apresenta a proposta de requisitos de aplicagdo geral ou
a metodologia utilizada para os calcular ou estabelecer, para aprovagdo pela entidade competente, no prazo méximo de
dois anos apds a entrada em vigor do presente regulamento.

5. Sempre que o presente regulamento preveja que o operador de rede competente, ORT competente, proprietdrio de
sistema CCAT, proprietirio de médulo de parque gerador ligado em corrente continua efou operador de rede de
distribui¢do devem chegar a um acordo, estes devem procurar obté-lo no prazo médximo de seis meses apds
a apresentacdo por uma das partes de uma primeira proposta as outras partes. Caso ndo se chegue a um acordo nesse
prazo, cada parte pode solicitar a entidade reguladora competente que tome uma decisio no prazo méximo de seis
meses.

6.  As entidades competentes devem decidir sobre as propostas de requisitos ou metodologias no prazo médximo de
seis meses apos a rececdo das correspondentes propostas.

7. Se o operador de rede competente ou o ORT competente considerar necessirio alterar os requisitos ou
metodologias previstos e aprovados de acordo com os n.s 1 e 2, aplica-se a alteragdo proposta o disposto nos n.>s 3 a 8.
Os operadores de rede ou ORT que proponham alteragdes devem ter em conta as expectativas legitimas dos proprie-
tarios de sistemas CCAT ou de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua, fabricantes de equipamentos e
outras partes interessadas, com base nos requisitos ou metodologias inicialmente especificados ou acordados.
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8.  Qualquer parte que tenha uma queixa a apresentar contra um operador de rede competente ou ORT competente,
no tocante as obrigagdes do operador de rede competente ou ORT competente ao abrigo do presente regulamento, pode
apresentd-la a entidade reguladora, a qual, agindo na qualidade de autoridade competente para a resolucdo de litigios,
deve proferir uma decisdo no prazo médximo de dois meses apés a recegdo da queixa. Este prazo pode ser prorrogado
por mais dois meses se a entidade reguladora necessitar de informagdes complementares. Com o acordo do queixoso,
o prazo prorrogado pode ser novamente prorrogado. A decisio da entidade reguladora produz efeitos vinculativos,
a menos que venha a ser revogada em instancia de recurso.

9. Quando o operador de rede competente a quem compita estabelecer requisitos previstos no presente regulamento
ndo for um ORT, o Estado-Membro pode atribuir a responsabilidade de estabelecer os requisitos em questdo a este
altimo.

Artigo 6.
Miiltiplos ORT

1. Nos Estados-Membros em que exista mais do que um operador de rede de transporte, o presente regulamento
aplica-se a todos os operadores de rede de transporte do Estado-Membro em causa.

2. Os Estados-Membros podem, no regime de regulagdo nacional, estipular que a responsabilidade pelo cumprimento
de uma, algumas ou todas as obrigacdes decorrentes do presente regulamento por parte de operadores de rede de
transporte seja atribuida a um ou mais operadores de rede de transporte especificos.

Artigo 7.°
Recuperagio de custos

1. Os custos suportados pelos operadores de rede sujeitos a regulacdo das tarifas de acesso a rede e decorrentes das
obrigacdes previstas no presente regulamento devem ser avaliados pelas entidades reguladoras competentes. Os custos
considerados razodveis, eficientes e proporcionados devem ser recuperados através de tarifas de rede ou outros
mecanismos adequados.

2. Se tal lhes for solicitado pelas entidades reguladoras competentes, os operadores de rede referidos no n.° 1 devem,
no prazo maximo de trés meses a contar do pedido, fornecer as informagdes necessdrias para facilitar a avaliagdo dos
custos incorridos.

Artigo 8.°
Consulta pdblica

1. Os operadores de rede competentes e os ORT competentes devem consultar as partes interessadas, incluindo as
autoridades competentes de cada Estado-Membro, sobre as propostas de extensio da aplicabilidade do presente
regulamento a sistemas CCAT e a moédulos de parque gerador ligados em corrente continua ja existentes, em
conformidade com o artigo 4.°, n.° 3, sobre o relatério elaborado em conformidade com o artigo 65.°, n.° 3, e sobre
a andlise de custos-beneficios efetuada em conformidade com o artigo 80.°, n.> 2. A consulta deve decorrer durante um
periodo nio inferior a um més.

2. Antes de submeterem o projeto de proposta, o relatério ou a andlise de custos-beneficios & aprovacio da entidade
reguladora ou, se for caso disso, do Estado-Membro, os operadores de rede competentes ou ORT competentes devem ter
em devida conta os pontos de vista das partes interessadas resultantes das consultas realizadas. Deve ser sempre
elaborada e oportunamente publicada, antes ou ao mesmo tempo que a publica¢do da proposta, uma justificacio sélida
dos motivos da incorpora¢do ou ndo, no documento apresentado, dos pontos de vista das partes interessadas.
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Artigo 9.0
Envolvimento das partes interessadas

A Agéncia, em estreita cooperagdo com a REORT para a Eletricidade, deve organizar o envolvimento das partes
interessadas quanto aos requisitos de ligacdo a rede dos sistemas CCAT e dos médulos de parque gerador ligados em
corrente continua e a outros aspetos da aplicagdo do presente regulamento. Esse envolvimento deve incluir reunides
regulares com as partes interessadas para identificar problemas e propor melhoramentos, nomeadamente relacionados
com os requisitos de ligacdo a rede em geral dos sistemas CCAT e dos médulos de parque gerador ligados em corrente
continua.

Artigo 10.°
Obrigagdes de confidencialidade

1. As informacdes confidenciais recebidas, trocadas ou transmitidas ao abrigo do presente regulamento estdo sujeitas
as condicdes de sigilo profissional estabelecidas nos n.s 2, 3 ¢ 4.

2. A obrigacdo de sigilo profissional aplica-se a todas as pessoas, entidades reguladoras e outras entidades sujeitas ao
disposto no presente regulamento.

3. As informagBes confidenciais recebidas pelas pessoas, entidades reguladoras ou outras entidades a que se refere
o n.° 2 no exercicio das suas fungdes ndo podem ser divulgadas a outra pessoa ou autoridade, ressalvados os casos
abrangidos pelo direito nacional, pelas demais disposi¢des do presente regulamento ou por outra legislagdo pertinente
da Unido.

4. Sem prejuizo dos casos abrangidos pelo direito nacional ou pelo direito da Unido, as pessoas, entidades
reguladoras e outras entidades que receberem informagdes confidenciais ao abrigo do presente regulamento s6 as podem
utilizar no exercicio das suas fungdes abrangidas pelo presente regulamento.

TITULO It

REQUISITOS GERAIS DAS LIGACOES CCAT

CAPITULO 1

Requisitos de controlo de poténcia ativa e de manutengdo da frequéncia
Artigo 11.°
Gamas de frequéncia

1. Os sistemas CCAT tém de ser capazes de se manter ligadas a rede e em condi¢des de funcionamento nas gamas de
frequéncia e durante os periodos especificados no anexo I, quadro 1, para a gama de poténcia em curto-circuito prevista
no artigo 32.°, n.° 2.

2. O ORT competente e o proprietrio do sistema CCAT podem acordar gamas de frequéncia mais amplas ou tempos
minimos de funcionamento mais longos, se necessirio para preservar ou restabelecer a seguranca da rede. Se forem
econdmica e tecnicamente exequiveis gamas de frequéncia mais amplas ou periodos minimos mais prolongados de
funcionamento, o proprietério do sistema CCAT ndo pode recusar, sem motivo razoavel, um acordo.

3. Sem prejuizo do n.o 1, os sistemas CCAT tém de ser capazes de se desligar automaticamente as frequéncias especi-
ficadas pelo ORT competente.
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4. O ORT competente pode especificar uma redu¢io maxima admissivel de poténcia ativa, em relagdo ao ponto de
funcionamento do sistema CCAT, se a frequéncia desta descer abaixo de 49 Hz.

Artigo 12.°

Taxa de variacdo de frequéncia suportivel

Os sistemas CCAT tém de ser capazes de se manter ligadas a rede e em condi¢des de funcionamento se a frequéncia da
rede variar a uma taxa compreendida entre — 2,5 e + 2,5 Hz/s (medida em qualquer momento como a taxa média de
variagdo de frequéncia no segundo anterior).

Artigo 13.°

Capacidade de controlo da poténcia ativa, gama de controlo e taxa de rampa

1. No que se refere a capacidade de controlo da poténcia ativa transportada:

a) Os sistemas CCAT tém de ser capazes de adaptar a poténcia ativa transportada até a capacidade mdxima de
transporte de poténcia ativa em CCAT do sistema CCAT em cada sentido, apds uma instrugdo do ORT competente.

O ORT competente:
i) Pode especificar um escalio méximo e minimo de poténcia para adaptacio da poténcia ativa transportada;

ii) Pode especificar uma capacidade minima de transporte de poténcia ativa em CCAT em cada sentido, abaixo da
qual ndo é exigida capacidade de transporte de poténcia ativa; e

iii) Especifica o atraso maximo com que o sistema CCAT tem de ser capaz de adaptar a poténcia ativa transportada
ap6s tal lhe ser solicitado pelo ORT competente;

b) O ORT competente especifica 0 modo como o sistema CCAT tem de ser capaz de alterar a alimentagdo de poténcia
ativa transportada em caso de perturbacdo numa ou mais das redes de corrente alternada as quais estd ligada. Se
exceder 10 milissegundos, desde a rececdo do sinal de desencadeamento enviado pelo ORT competente, o atraso do
inicio da alteragdo tem de ser justificado, com razoabilidade, pelo proprietirio do sistema CCAT ao ORT competente;

¢) O ORT competente pode especificar que um sistema CCAT tenha de dispor de capacidade de reversio rdpida de
poténcia ativa. A reversdo de poténcia tem de ser a mais rdpida tecnicamente possivel entre a capacidade maxima de
transporte de poténcia ativa num sentido e a capacidade méaxima de transporte de poténcia ativa no outro sentido e,
se exceder 2 segundos, de ser justificada, com razoabilidade, pelo proprietdrio do sistema CCAT em causa aos ORT
competentes;

d) No caso de sistemas CCAT que estabelecam ligacdo entre vdrias zonas de controlo ou zonas sincronas, o sistema
CCAT tem de estar equipada com fung¢Bes de controlo que permitam aos ORT competentes alterar a poténcia ativa
transportada para efeitos de compensacio transfronteirica.

2. Os sistemas CCAT tém de ser capazes de adaptar a taxa de rampa das variagdes de poténcia ativa dentro das suas
capacidades técnicas em conformidade com as instruc¢des enviadas pelos ORT competentes. Em caso de alteracdo da
poténcia ativa de acordo com o n.° 1, alineas b) e ¢), ndo pode haver adaptacio da taxa de rampa.
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3. Caso o ORT competente, em coordenagdo com os ORT adjacentes, o especifique, as fun¢des de controlo do
sistema CCAT tém de ser capazes de medidas corretivas automadticas, nomeadamente (lista ndo-exaustiva) a paragem da
rampa e o bloqueio do modo sensivel a frequéncia, do modo MLSF-O e do modo MLSF-U, bem como controlo de
frequéncia. Os critérios de desencadeamento e de bloqueio sdo especificados pelo ORT competente e comunicados a
entidade reguladora. O modo como essa informagdo é comunicada é determinado em conformidade com o quadro
regulador nacional aplicdvel.

Artigo 14.°
Inércia sintética

1. Caso o ORT competente o especifique, o sistema CCAT tem de ser capaz de fornecer inércia sintética em resposta
a variagdes de frequéncia, ativada a regimes de subfrequéncias efou de sobrefrequéncias, adaptando rapidamente
a poténcia ativa injetada na rede de corrente alternada, ou dela retirada, a fim de limitar a taxa de variagdo de frequéncia.
O requisito tem de atender, pelo menos, aos resultados dos estudos realizados pelos ORT para verificar se é necessdrio
estabelecer uma inércia minima.

2. O principio deste sistema de controlo e os pardmetros de desempenho associados sdo acordados entre o ORT
competente e o proprietrio do sistema CCAT.
Artigo 15.°

Requisitos relativos a0 modo sensivel a frequéncia, a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia
em sobrefrequéncias e a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia em subfrequéncias

Os requisitos aplicdveis ao modo sensivel a frequéncia, a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia em sobrefrequéncias
e a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia em subfrequéncias sdo estabelecidos no anexo II.
Artigo 16.°
Controlo de frequéncia

1. O ORT competente pode exigir que os sistemas CCAT estejam equipados com um modo de controlo independente
para modular a poténcia ativa da estacio de conversdo de CCAT, em funcio da frequéncia de cada ponto de ligagio do
sistema CCAT, a fim de manter frequéncias de rede estdveis.

2. O ORT competente especifica o principio de funcionamento, os pardmetros de desempenho associados e os
critérios de ativagdo do controlo de frequéncia referido no n.° 1.

Artigo 17.0
Perda médxima de poténcia ativa

1. Configura-se um sistema CCAT de modo que a sua perda de poténcia ativa injetada numa zona sincrona se limite
ao valor especificado pelos ORT competentes para a zona de controlo de carga-frequéncia respetiva, com base no
impacto do sistema CCAT na rede elétrica.

2. Se o sistema CCAT ligar duas ou mais zonas de controlo, os ORT competentes consultam-se mutuamente a fim de
estabelecerem um valor coordenado para a perda méxima de poténcia ativa injetada a que se refere o n.° 1, tendo em
conta as falhas de causa comum.
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CAPITULO 2

Requisitos de controlo de poténcia reativa e de manutengdo da tensdo

Artigo 18.°

Gamas de tensido

1. Sem prejuizo do artigo 25.°, as estagdes de conversdo de CCAT tém de ser capazes de permanecer ligadas a rede e
de funcionar a corrente mdxima do sistema CCAT, nas gamas de tensdo da rede no ponto de ligagio, expressa pela
tensdo no ponto de ligagdo comparativamente a tensdo 1 «por unidade» de referéncia, e durante os periodos especi-
ficados no anexo III, quadros 4 e 5. O estabelecimento da tensdo 1 «por unidade» de referéncia tem de ser coordenado
entre os operadores de rede competentes adjacentes.

2. O proprietirio do sistema CCAT e o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente,
podem acordar gamas de tensdo mais amplas ou tempos minimos de funcionamento mais longos do que os especi-
ficados no n.° 1 a fim de garantir a melhor utilizagdo das capacidades técnicas do sistema CCAT, se necessirio para
preservar ou restabelecer a seguranga da rede. Se forem econdmica e tecnicamente exequiveis gamas de tensio mais
amplas ou periodos minimos mais prolongados de funcionamento, o proprietdrio do sistema CCAT nido pode recusar,
sem motivo razodvel, um acordo.

3. As estagdes de conversio de CCAT tém de ser capazes de se desligar automaticamente as tensdes no ponto de
ligacdo especificadas pelo operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente. Os termos e
regulacdes da desconexdo automadtica sdo acordados entre o operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT
competente, e o proprietdrio do sistema CCAT.

4. Compete ao operador de rede competente, em coordenagdo com os ORT competentes, especificar os requisitos
aplicdveis nos pontos de ligacdo cuja tensdo 1 «por unidade» de referéncia de corrente alternada ndo esteja contemplada
no anexo IIL

5. Nio obstante o disposto no n.° 1, os ORT competentes na zona sincrona Baltico podem, apds consulta dos ORT
competentes adjacentes, exigir que as estacdes de conversio de CCAT permanecam ligadas a rede de 400 kV em
observancia das gamas de tensdo e dos periodos aplicdveis a zona sincrona Europa Continental.

Artigo 19.

Corrente de curto-circuito durante defeitos

1. Se o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, o especificar, o sistema CCAT tem de
ser capaz de fornecer inje¢do rdpida de corrente em defeito, no ponto de ligagdo, no caso de defeitos (trifdsicos)
simétricos.

2. Se for exigido que o sistema CCAT tenha a capacidade referida no n.° 1, o operador de rede competente, em
coordenagdo com o ORT competente, especifica o seguinte:

a) Como e quando devem ser determinados os desvios de tensdo, bem como o fim desses desvios;
b) As caracteristicas da injegdo rdpida de corrente em defeito;
c¢) Os tempos e a exatiddo da injecdo rdpida de corrente em defeito, que pode incluir vdrias fases.

3. O operador de rede competente, em coordenacio com o ORT competente, pode especificar um requisito para
injecdo de corrente assimétrica em caso de defeito (monofasico ou bifésico) assimétrico.
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Artigo 20.°
Capacidade de regulacio de poténcia reativa

1. O operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, especifica os requisitos de capacidade
de poténcia reativa nos pontos de ligacdo, num contexto de tensdo varidvel. A proposta desses requisitos deve incluir
um perfil U-Q/P_, dentro de cujos limites a estacio de conversio de CCAT tem de ser capaz de fornecer poténcia
reativa a sua capacidade médxima de transporte de poténcia ativa em CCAT.

2. O perfil U-QJP_,, referido no n.o 1 deve respeitar os seguintes principios:

méx

a) Nio pode exceder o contorno do perfil U-Q/P,_;, representado pelo contorno interior na figura do anexo IV nem tem

de ser retangular;

méx

b) As dimensdes do contorno do perfil U-Q/P,_ . tém de respeitar os valores estabelecidos para cada zona sincrona no

quadro do anexo IV; e

méx

¢) O contorno do perfil U-Q/P,
anexo V.

tem de estar posicionado dentro dos limites do contorno exterior fixo da figura do

méx

3. Os sistemas CCAT tém de ser capazes de transitar, em tempos especificados pelo operador de rede competente, em
coordenagio com o ORT competente, para qualquer ponto de funcionamento dentro do seu perfil U-Q/P

max*

4. Quando em funcionamento a uma poténcia ativa inferior a sua capacidade mdxima de transporte de poténcia ativa
em CCAT (P < P_,), as estagdes de conversio de CCAT tém de ser capazes de funcionar em todos os pontos de funcio-
namento possiveis especificados pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, de acordo
com a capacidade de poténcia reativa estabelecida pelo perfil U-Q/P_,, especificado nos n.> 1 a 3.

méx

Artigo 21.°
Poténcia reativa trocada com a rede

1. O proprietirio do sistema CCAT tem de garantir que a poténcia reativa que a sua estagdo de conversio de CCAT
troca com a rede no ponto de ligacdo respeita os limites especificados pelo operador de rede competente, em
coordenagdo com o ORT competente.

2. A variagio de poténcia reativa resultante do funcionamento da estagdo de conversio de CCAT no modo de
controlo da poténcia reativa referido no artigo 22, n° 1, nio pode gerar escaldes de tensdo superiores ao valor
admitido no ponto de ligagdo. O operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, especifica esse
valor maximo tolerdvel de escaldes de tensdo.

Artigo 22.°
Modo de controlo de poténcia reativa

1. As estagdes de conversio de CCAT tém de ser capazes de funcionar num ou mais dos seguintes trés modos de
controlo, especificados pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente:

a) Modo de controlo de tensio;
b) Modo de controlo de poténcia reativa;

¢) Modo de controlo do fator de poténcia.
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2. As estagdes de conversio de CCAT tém de ser capazes de funcionar nos modos de controlo adicionais especi-
ficados pelo operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT competente.

3. Para efeitos do modo de controlo de tensdo, cada estagdo de conversdo de CCAT tem de ser capaz de contribuir
para o controlo de tensdo no ponto de ligacdo utilizando as suas capacidades, respeitando o disposto nos artigos 20.°
e 21.° e em observancia das seguintes caracteristicas de controlo:

a) O operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT competente, especifica um ponto de regulacio da
tensdo no ponto de ligacdo que cubra, continuamente ou por escaldes, uma determinada gama de funcionamento;

b) O controlo de tensdo pode ser acionado com ou sem uma banda morta em volta do ponto de regulagio, selecionavel
num intervalo de zero a + 5 % da tensdo 1 «por unidade» de referéncia da rede. A banda morta deve ser reguldvel
por escaldes como especificado pelo operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente;

c) Apds um escaldo de tensdo, a estacdo de conversido de CCAT tem de ser capaz de:

i) Atingir 90 % da variacdo de poténcia reativa em ndo mais do que um tempo t, especificado pelo operador de rede
competente, em coordenagio com o ORT competente. O tempo t, deve estar compreendido entre 0,1
e 10 segundos; e

ii) Estabilizar no valor especificado pelo gradiente de funcionamento em ndo mais do que um tempo t, especificado
pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente. O tempo t, deve estar
compreendido entre 1 e 60 segundos, sendo especificada uma tolerancia em estado estaciondrio em percentagem
da poténcia reativa maxima;

d) O modo de controlo de tensio tem de incluir a capacidade de variar a poténcia reativa em fun¢io de uma
combina¢do de um ponto modificado de regulacdo da tensdo e de uma componente adicional de poténcia reativa
resultante de uma instrucdo. O gradiente tem de ser definido por uma gama e um escaldo especificados pelo
operador de rede competente, em coordenacio com o ORT competente.

4. No que se refere a0 modo de controlo de poténcia reativa, o operador de rede competente tem de especificar uma
gama de poténcia reativa em MVAr ou em percentagem da poténcia reativa mdxima, bem como a correspondente
exatiddo no ponto de ligacdo, utilizando as capacidades do sistema CCAT e respeitando o disposto nos artigos 20.°
e 21,

5. Para efeitos do modo de controlo do fator de poténcia, cada estagio de conversio de CCAT tem de ser capaz de
controlar o fator de poténcia em fungdo de um valor visado no ponto de ligacdo, respeitando o disposto nos
artigos 20.° e 21.2. Os pontos de regulacio tém de estar disponiveis em escaldes ndo superiores a um escaldo maximo
admitido, especificado pelo operador de rede competente.

6. O operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, especifica 0 equipamento necessario
para possibilitar a selecdo a distdncia dos modos de controlo e dos pontos de regulagio correspondentes.

Artigo 23.°
Prioridade da contribuigio de poténcia ativa ou de poténcia reativa

Com base nas capacidades do sistema CCAT especificadas em conformidade com o presente regulamento, o ORT
competente determina se, durante o funcionamento em subtensdo ou em sobretensio e durante defeitos para os quais é
exigida capacidade de suportar cavas de tensdo, é dada prioridade a contribui¢do de poténcia ativa ou a contribuicdo de
poténcia reativa. Se for dada prioridade a contribui¢do de poténcia ativa, o fornecimento de poténcia ativa tem de ser
estabelecido com um atraso em relagdo ao inicio do defeito ndo superior ao tempo especificado pelo ORT competente.

Artigo 24.°
Qualidade de servigo

O proprietdrio do sistema CCAT tem de garantir que a ligagdo do sistema CCAT a rede ndo gera um nivel de distor¢io
ou de flutuagdo da tensdo de alimentacio da rede, no ponto de ligagdo, superior ao nivel especificado pelo operador de
rede competente, em coordenagio com o ORT competente. O processo relativo aos estudos necessdrios a realizar e aos
dados a fornecer por todos os utilizadores da rede envolvidos, bem como as medidas corretivas identificadas e
executadas, tém de ser conformes com o processo descrito no artigo 29.°.
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CAPITULO 3

Requisitos de capacidade de suportar cavas de tensio
Artigo 25.°
Capacidade de suportar cavas de tensio

1. Compete a0 ORT competente especificar, respeitando o disposto no artigo 18.°, um perfil de tensdo em funcio do
tempo conforme com o anexo V, tendo em conta o perfil de tensdo em funcdo do tempo especificado para os médulos
de parque gerador de acordo com o Regulamento (UE) 2016/631. Esse perfil destina-se a ser aplicado nos pontos de
ligagdo em condigdes de defeito, nas quais a estagdo de conversdo de CCAT seja capaz de permanecer ligada a rede e de
continuar a funcionar de forma estdvel depois da recuperacio da rede elétrica apds eliminacio de defeito. O perfil de
tensdo em fungdo do tempo exprime o limite inferior da evolugdo efetiva das tensdes fase-a-fase, do nivel de tensdo da
rede no ponto de ligagio durante um defeito simétrico, em funcdo do tempo, antes, durante e ap6s a cava de tensdo. Se
0 ORT competente especificar um periodo de suporte de cavas de tensio superior a t.,, esse periodo tem de ser
compativel com o artigo 18..

rec2’?

2. A pedido do proprietdrio do sistema CCAT, o operador de rede competente fornece as condi¢des pré-defeito e pds-
-defeito previstas no artigo 32.°, no que se refere:

a) A capacidade de curto-circuito minima pré-defeito no ponto de ligacio, expressa em MVA;

b) Ao ponto de funcionamento pré-defeito da estagdo de conversio de CCAT, expresso em poténcia ativa e poténcia
reativa no ponto de ligacdo, e a tensdo no ponto de ligagdo; e

¢) A capacidade de curto-circuito minima pés-defeito no ponto de ligagdo, expressa em MVA.

Em alternativa, o operador de rede competente pode fornecer valores genéricos para as condicdes supra derivados de
casos tipicos.

3. Asestacdes de conversio de CCAT tém de ser capazes de permanecer ligadas a rede e de continuar a funcionar de
forma estavel quando a evolucio efetiva das tensdes fase-a-fase, do nivel de tensido da rede no ponto de ligacio durante
um defeito simétrica, dadas as condigdes pré-defeito e pds-defeito referidas no artigo 32.°, se mantiver acima do limite
inferior especificado na figura do anexo V, a menos que a configuragio de protecio de defeitos internos exija
a desconexdo da rede da estagdo de conversio de CCAT. As configuracdes e regulagdes de protecio de defeitos internos
ndo podem prejudicar a capacidade de suportar cavas de tensdo.

4. O ORT competente pode especificar tensdes (Uy,,) nos pontos de ligagio em condicdes de rede especificas nas
quais se admite que o sistema CCAT bloqueie. Entende-se por «bloqueio» a continuagdo da ligagio a rede sem
contribui¢do de poténcia ativa nem de poténcia reativa durante o periodo mais curto tecnicamente exequivel, acordado
entre o ORT competente e o proprietdrio do sistema CCAT.

5. Em conformidade com o artigo 34.°, o proprietirio do sistema CCAT tem de estabelecer uma protecdo de
subtensdes que reflita as capacidades técnicas mais amplas possiveis da estagdo de conversio de CCAT. O operador de
rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, pode especificar regulagdes mais estreitas em conformidade
com o artigo 34.°.

6. O ORT competente especifica as capacidades de suportar cavas de tensdo em caso de defeitos assimétricos.

Artigo 26.°
Recuperagio de poténcia ativa ap6s defeito

O ORT competente especifica a magnitude e o perfil temporal da recuperagio de poténcia ativa que os sistemas CCAT
tém de ser capazes de assegurar, em conformidade com o artigo 25.°.
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Artigo 27.°

Recuperacio rdpida de defeitos em corrente continua

Os sistemas CCAT, incluindo as linhas elétricas aéreas de corrente continua, tém de ser capazes de recuperar
rapidamente de defeitos transitérios no sistema CCAT. Os pormenores dessa capacidade tém de ser objeto de
coordenagio e de acordos sobre as configuragdes e regulagdes de prote¢io em conformidade com o artigo 34.c.

CAPITULO 4

Requisitos de controlo

Artigo 28.°

Colocacio em tensdo e sincronizacio de estagdes de conversio de CCAT

Salvo instru¢do em contrdrio do operador de rede competente, durante a colocacdo em tensdo de uma estacio de
conversio de CCAT ou a sincronizagdo de uma estagdo de conversio de CCAT com a rede de corrente alternada, ou
durante a ligacdo de uma estacdo de conversio de CCAT colocada em tensio a um sistema CCAT, a estagdo de
conversio de CCAT tem de ser capaz de limitar as variagdes de tensdo a um nivel em regime estaciondrio especificado
pelo operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT competente. O nivel especificado ndo pode exceder 5 %
da tensdo anterior a sincroniza¢do. O operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, especifica
a magnitude, duracdo e janela de medi¢do maximas dos fenémenos transitérios de tensdo.

Artigo 29.°

Interacio de sistemas CCAT com outras instala¢cdes ou equipamentos

1. Se a proximidade elétrica de vdrias estagdes de conversio de CCAT ou outras instalacdes e equipamentos for
grande, o ORT competente pode estabelecer a necessidade de estudos destinados a demonstrar a inexisténcia de
interagdes adversas, bem como o dmbito e a extensdo desses estudos. Caso se identifiquem intera¢des adversas, os
estudos tém de identificar as medidas corretivas a tomar para garantir a observincia dos requisitos do presente
regulamento.

2. Os estudos sdo realizados pelo proprietdrio do sistema CCAT de ligagdo, com a participagdo de todas as outras
partes que os ORT considerem relevantes para cada ponto de ligacdo. Os Estados-Membros podem estabelecer que
a responsabilidade pela realizacdo dos estudos previstos no presente artigo cabe ao ORT. Todas as partes sio informadas
dos resultados dos estudos.

3. As partes que o ORT competente considere relevantes para cada ponto de ligagdo, incluindo o ORT competente,
participam nos estudos e facultam os dados e modelos pertinentes que razoavelmente lhes sejam exigidos para cumprir
os objetivos dos estudos. O ORT competente recolhe esses contributos e, se for caso disso, transmite-os a parte
responsavel pelo estudo em conformidade com o artigo 10..

4. O ORT competente avalia o resultado dos estudos com base no 4mbito e na extensio dos mesmos, especificados
em conformidade com o n.° 1. Se necessirio para a avaliagdo, o ORT competente pode solicitar ao proprietdrio do
sistema CCAT a realizagdo de mais estudos em consonancia com o dmbito e a extensdo especificados em conformidade
comon° 1.

5. O ORT competente pode reexaminar ou replicar alguns ou todos os estudos. O proprietdrio do sistema CCAT tem
de facultar ao ORT competente todos os dados e modelos necessérios para realizar cada estudo.
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6. As medidas corretivas eventualmente necessdrias identificadas em estudos realizados em conformidade com os
n. 2 a 5 e reexaminadas pelo ORT competente sdo tomadas pelo proprietdrio do sistema CCAT no dmbito da ligacdo
da nova estacdo de conversio de CCAT.

7. O ORT competente pode especificar niveis transitérios de desempenho associados a ocorréncias para um sistema
CCAT ou coletivos, para os sistemas CCAT que sofram um impacto comum, a fim de proteger a integridade do
equipamento do ORT e a integridade dos utilizadores da rede de um modo coerente com o cédigo nacional que lhe é
aplicdvel.

Artigo 30.°

Capacidade de amortecimento de oscilacdes de poténcia

Os sistemas CCAT tém se ser capazes de contribuir para o amortecimento das oscilagdes de poténcia nas redes de
corrente alternada ligadas. O sistema de controlo do sistema CCAT ndo pode reduzir o amortecimento das oscilagdes de
poténcia. O ORT competente especifica a gama de frequéncias das oscilagdes que a configuracdo de controlo tem de
amortecer em suplemento e as condi¢des de rede em que isso se verifica, tendo pelo menos em conta os estudos de
avaliagio da estabilidade dinidmica eventualmente realizados por ORT para identificar os limites de estabilidade e
problemas de estabilidade potenciais nas suas redes de transporte. O ORT competente e o proprietdrio do sistema CCAT
acordam entre si as regula¢des dos pardmetros de controlo.

Artigo 31.°

Capacidade de amortecimento de interacdes torcionais subsincronas

1. No que se refere ao controlo de amortecimento das intera¢des torcionais subsincronas (ITS), os sistemas CCAT tém
de ser capazes de contribuir para o amortecimento elétrico das frequéncias torcionais.

2. O ORT competente especifica a extensdo necessaria dos estudos de interagdes torcionais subsincronas e fornece os
parametros de entrada disponiveis relativos ao equipamento e as condigdes de rede relevantes da sua rede. Os estudos de
interagdes torcionais subsincronas estdo a cargo do proprietdrio do sistema CCAT. Devem identificar as condi¢des em
que ocorram intera¢des torcionais subsincronas e propor as medidas corretivas necessdrias. Os Estados-Membros podem
estabelecer que a responsabilidade pela realizagdo dos estudos previstos no presente artigo cabe ao ORT. Todas as partes
sdo informadas dos resultados dos estudos.

3. As partes que o ORT competente considere relevantes para cada ponto de ligagdo, incluindo o ORT competente,
participam nos estudos e facultam os dados e modelos pertinentes que razoavelmente lhes sejam exigidos para cumprir
os objetivos dos estudos. O ORT competente recolhe esses contributos e, se for caso disso, transmite-os a parte
responsavel pelos estudos em conformidade com o artigo 10..

4. Compete ao ORT competente avaliar os resultados dos estudos de intera¢des torcionais subsincronas. Se necessario
para a avaliacdo, o ORT competente pode exigir que o proprietdrio do sistema CCAT realize novos estudos de interacdes
torcionais subsincronas consentaneos com o 4mbito e a extensio em causa.

5. O ORT competente pode reexaminar ou replicar um estudo. O proprietario do sistema CCAT tem de facultar ao
ORT competente todos os dados e modelos necessdrios para realizar cada estudo.

6. As medidas corretivas eventualmente necessdrias identificadas em estudos realizados em conformidade com os
n. 2 ou 4 e reexaminadas pelos ORT competentes sdo tomadas pelo proprietdrio do sistema CCAT no dmbito da
ligacdo da nova estagdo de conversdo de CCAT.
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Artigo 32.°
Caracteristicas da rede

1. O operador de rede competente especifica e divulga publicamente o método e as condigdes pré-defeito e pds-
-defeito para calcular, pelo menos, a poténcia em curto-circuito minima e méxima nos pontos de ligagdo.

2. Os sistemas CCAT tém de ser capazes de funcionar na gama de caracteristicas da rede e de poténcia em curto-
~circuito especificadas pelo operador de rede competente.

3. O operador de rede competente faculta aos proprietarios de sistemas CCAT equivalentes de rede descritivos do
comportamento da rede no ponto de ligacdo, que permitam aos proprietdrios de sistemas CCAT estabelecerem as suas
redes no referente, pelo menos, as harmonicas e a estabilidade dinamica ao longo do tempo de vida do sistema CCAT.

Artigo 33.°
Robustez de sistemas CCAT

1. Os sistemas CCAT tém de ser capazes de encontrar pontos de funcionamento estdveis, com variacio minima do
fluxo de poténcia ativa e do nivel de tensdo, durante e ap6s qualquer variagdo programada ou ndo-programada n
sistema CCAT ou numa rede de corrente alternada a qual o sistema CCAT esteja ligado. O ORT competente especifica as
variacdes das condigdes da rede em face das quais os sistemas CCAT tém de continuar a funcionar de modo estdvel.

2. O proprietario do sistema CCAT tem de garantir que o disparo ou a desconexdo de uma estacdo de conversio de
CCAT, parte de qualquer multiterminal ou sistema CCAT integrado, ndo gera fenémenos transitérios no ponto de
ligacdo além do limite especificado pelo ORT competente.

3. O sistema CCAT tem de suportar defeitos transitorios nas linhas de corrente alternada em alta tensdo (CAAT) da
rede em geral adjacente ou proxima do sistema CCAT e nenhum equipamento do sistema CCAT pode desligar-se da rede
em geral devido a religagdes automdticas de linhas desta tltima.

4. O proprietirio do sistema CCAT tem de fornecer ao operador de rede competente informacdes sobre a resiliéncia
do sistema CCAT a perturbagdes da rede de corrente alternada.

CAPITULO 5

Requisitos dos dispositivos e regulagbes de protecio
Artigo 34.°
Configuracdes e regulacdes de protegio elétrica

1. O operador de rede competente especifica, em coordenagdo com o ORT competente, as configuragdes e as
regulagdes necessdrias a protegdo da rede em geral, tendo em conta as caracteristicas do sistema CCAT. As configuragdes
de protegdo importantes para o sistema CCAT e para a rede em geral e as regulagdes importantes para o sistema CCAT
sdo acordadas e coordenadas entre o operador de rede competente, o ORT competente e o proprietdrio do sistema
CCAT. As configuragdes e regulagdes de protegdo de defeitos internos tém de ser concebidas de modo a ndo prejudicar
o desempenho do sistema CCAT, em conformidade com o presente regulamento.

2. A protegdo elétrica do sistema CCAT tem de ter prioridade sobre os comandos de funcionamento, tendo em conta
a seguranca da rede e a saide e seguranca do pessoal e do piiblico, bem como a minimizac¢do dos danos do sistema
CCAT.
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3. As alteracdes de configuracdes de protecdo e de regulagdes destas que sejam importantes para o sistema CCAT e
para a rede em geral sdo acordadas entre o operador de rede competente, o ORT competente e o proprietdrio do sistema
CCAT antes de serem postas em prdtica por este dltimo.

Artigo 35.°
Ordem de prioridade da prote¢do e do controlo

1. O ORT competente, o operador de rede competente e o proprietdrio do sistema CCAT acordam e coordenam entre
si uma configuragdo de controlo, a especificar pelo proprietdrio do sistema CCAT, constituida por diferentes modos de
controlo, incluindo as regulagdes dos pardmetros correspondentes.

2. No que se refere a ordem de prioridade da prote¢do e do controlo, o proprietirio do sistema CCAT tem de
organizar as suas prote¢des e os seus dispositivos de controlo em conformidade com a seguinte ordem decrescente (por
importéncia) de prioridade, salvo se especificado em contrdrio pelo ORT competente, em coordenagio com o operador
de rede competente:

a) Protecdo da rede em geral e do sistema CCAT;

b) Controlo de poténcia ativa para assisténcia de emergéncia;

¢) Inércia sintética, se for caso disso;

d) Medidas corretivas automadticas especificadas no artigo 13.°, n.o 3;

€) Modo MLSF,

f) Modo sensivel a frequéncia e controlo de frequéncia; e

g) Condicionamento do gradiente de poténcia.

Artigo 36.°
Alteragdo das configuracdes e regulacdes de protecio e de controlo

1. Se o operador de rede competente ou o ORT competente o exigir e em conformidade com o n.° 3, tem de ser
possivel alterar na estagdo de conversdo de CCAT os pardmetros dos diferentes modos de controlo e as regulacdes de
protecdo do sistema CCAT.

2. O operador de rede competente, 0 ORT competente € o proprietdrio do sistema CCAT acordam e coordenam entre
si todas as altera¢des das configuragdes ou regulacdes de parametros dos diferentes modos de controlo e prote¢des do
sistema CCAT, incluindo o procedimento a seguir.

3. Tem de ser possivel alterar a distincia, como especificado pelo operador de rede competente, em coordenagdo com
o ORT competente, os modos de controlo e os pontos de regulacio associados do sistema CCAT.

CAPITULO 6

Requisitos de restabelecimento da rede elétrica
Artigo 37.°
Capacidade de arranque auténomo

1. O ORT competente pode obter uma cotagdo para capacidade de arranque auténomo por parte de um proprietdrio
de sistema CCAT.
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2. Os sistemas CCAT com capacidade de arranque auténomo tém de ser capazes de, caso uma estagdo de conversio
seja colocada em tensdo, num prazo maximo apds a paragem total do sistema CCAT a determinar pelo ORT competente,
colocar em tensio o barramento da subestagdo de corrente alternada ao qual estd ligada outra estacdo de conversdo. Os
sistemas CCAT tém de ser capazes de se sincronizar dentro dos limites de frequéncia estabelecidos no artigo 11.° e dos
limites de tensdo especificados pelo ORT competente ou, se for caso disso, conforme previsto no artigo 18.°. Se
necessario para restabelecer a seguranga da rede, o ORT competente pode especificar gamas de frequéncia e de tensdo
mais amplas.

3. O ORT competente e o proprietdrio do sistema CCAT acordam entre si a capacidade e disponibilidade de arranque
auténomo e o procedimento operacional.

TITULO 1II

REQUISITOS APLICAVEIS AQOS MODQLOS DE PARQUE GERADOR LIGADOS EM CORRENTE CONTINUA
E AS ESTACOES DE CONVERSAO DE CCAT REMOTAS

CAPITULO 1

Requisitos aplicdveis aos médulos de parque gerador ligados em corrente continua
Artigo 38.°
Ambito de aplicagio

Aplicam-se aos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua, sujeitos aos requisitos especificos estabelecidos
nos artigos 41.° a 45.° do presente regulamento, os requisitos aplicdveis aos médulos de parque gerador ao largo nos
termos dos artigos 13.° a 22.° do Regulamento (UE) 2016/631. Esses requisitos aplicam-se nos pontos de interface de
CCAT dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua e dos sistemas CCAT. As categorias previstas no
artigo 5.° do Regulamento (UE) 2016/631 aplicam-se aos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua.

Artigo 39.°
Requisitos de estabilidade de frequéncia

1. No que se refere a resposta a frequéncia:

a) Os mddulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de ser capazes de receber um sinal rdpido de um
ponto de ligagdo da zona sincrona a qual é fornecida resposta a frequéncia e de o processar com o atraso méximo de
0,1 s entre o envio e a conclusdo do processamento do sinal de ativacio da resposta. Mede-se a frequéncia no ponto
de ligagdo da zona sincrona a qual é fornecida resposta a frequéncia;

b) Os moédulos de parque gerador ligados em corrente continua através de sistemas CCAT ligadas a mais do que uma
zona de controlo tém de ser capazes de assegurar o controlo de frequéncia coordenado especificado pelo ORT
competente.

2. No que se refere as gamas de frequéncia e a resposta a frequéncia:

a) Os moédulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de ser capazes de permanecer ligados a rede de
estagdes de conversio de CCAT remotas e de funcionar nas gamas de frequéncia e durante os periodos especificados
no anexo VI para redes a frequéncia nominal de 50 Hz. Se, sob reserva do acordo do ORT competente, for utilizada
uma frequéncia nominal diferente de 50 Hz ou uma frequéncia varidvel por concegdo técnica, o ORT competente
especifica as gamas de frequéncia e os periodos aplicaveis, tendo em conta as especificidades da rede e os requisitos
estabelecidos no anexo VI;
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b) Se necessdrio para preservar ou restabelecer a seguranga da rede, o ORT competente e o proprietdrio do médulo de
parque gerador ligado em corrente continua podem acordar entre si gamas de frequéncia mais amplas ou periodos
minimos mais prolongados de funcionamento para assegurar a melhor utilizagdo das capacidades técnicas do médulo
de parque gerador ligado em corrente continua. Se forem econdmica e tecnicamente exequiveis gamas de frequéncia
mais amplas ou periodos minimos mais prolongados de funcionamento, o proprietirio do mddulo de parque
gerador ligado em corrente continua nio pode recusar, sem motivo razodvel, um acordo;

) Respeitando as disposi¢cdes do n.° 2, alinea a), os mddulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de
ser capazes de se desligar automaticamente as frequéncias eventualmente especificadas pelo ORT competente. Os
termos e regulagdes da desconexdo automatica sdo acordados entre o ORT competente e o proprietdrio do médulo
de parque gerador ligado em corrente continua.

3. No que se refere a taxa de variagdo de frequéncia suportavel, os médulos de parque gerador ligados em corrente
continua tém de ser capazes de permanecer ligados a rede de estagdes de conversio de CCAT remotas e em condigdes
de funcionamento se a frequéncia da rede variar a uma taxa até +/- 2 Hz/s (medida em qualquer momento como a taxa
média de variacio de frequéncia no segundo anterior) no ponto de interface de CCAT do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua com a estagdo de conversio de CCAT remota, no caso de redes a tensio nominal de 50 Hz.

4. Os médulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de dispor de um modo limitadamente sensivel a
frequéncia em sobrefrequéncias (MLSF-O) em conformidade com o artigo 13.°, n.° 2, do Regulamento (UE) 2016/631,
sob reserva da capacidade de resposta a um sinal rdpido especificada no n.° 1 para redes a tensio nominal de 50 Hz.

,

5. A capacidade de um mdédulo de parque gerador ligado em corrente continua de manter uma poténcia constante é
determinada em conformidade com o estabelecido no artigo 13., n.° 3, do Regulamento (UE) 2016/631 para redes a
tensdo nominal de 50 Hz.

6. A capacidade de controlo da poténcia ativa de um mddulo de parque gerador ligado em corrente continua é
determinada em conformidade com o estabelecido no artigo 15.°, n.° 2, alinea a), do Regulamento (UE) 2016/631 para
redes a tensdo nominal de 50 Hz. Se os dispositivos de controlo automatico a distancia estiverem fora de servigo, tem
de ser possivel um controlo manual.

7. Determina-se se um moédulo de parque gerador ligado em corrente continua dispde de um modo limitadamente
sensivel a frequéncia em subfrequéncias (MLSF-U) em conformidade com o artigo 15.2, n.° 2, alinea c), do Regulamento
(UE) 2016/631, sob reserva da capacidade de resposta a um sinal rdpido especificada no n.° 1 para redes a tensdo
nominal de 50 Hz.

8.  Determina-se se um moédulo de parque gerador ligado em corrente continua dispde de um modo sensivel a
frequéncia em conformidade com o artigo 15.°, n. 2, alinea d), do Regulamento (UE) 2016631, sob reserva da
capacidade de resposta a um sinal rapido especificada no n.c 1 para redes a tensdo nominal de 50 Hz.

9.  Determina-se se um moédulo de parque gerador ligado em corrente continua dispde de capacidade de restabele-
cimento da frequéncia em conformidade com o artigo 15.°, n.° 2, alinea e), do Regulamento (UE) 2016/631 para redes a
tensdo nominal de 50 Hz.

10.  Se, sob reserva do acordo do ORT competente, for utilizada uma frequéncia nominal constante diferente de
50 Hz, uma frequéncia varidvel por concecdo técnica ou uma tensdo de rede em corrente continua, o ORT competente
especifica as capacidades enumeradas nos n.>* 3 a 9 e os pardmetros que lhes estdo associados.

Artigo 40.°
Requisitos de poténcia reativa e de tensdo

1. No que se refere a gamas de tensido:

a) Os moédulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de ser capazes de permanecer ligados a rede de
estagdes de conversio de CCAT remotas e de funcionar nas gamas de tensdo «por unidade» e durante os periodos
especificados no anexo VII, quadros 9 e 10. A gama de tensdo e os periodos aplicéveis especificados sdo selecionados
com base na tensdo 1 «por unidade» de referéncia;

b) Se necessdrio para preservar ou restabelecer a seguranca da rede, o operador de rede competente, o ORT competente
e o proprietdrio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua podem acordar entre si gamas de tensdo
mais amplas ou periodos minimos mais prolongados de funcionamento para assegurar a melhor utilizacdo das
capacidades técnicas do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua. Se forem econémica e tecnicamente
exequiveis gamas de tensdo mais amplas ou periodos minimos mais prolongados de funcionamento, o proprietario
do médulo de parque gerador ligado em corrente continua ndo pode recusar, sem motivo razodvel, um acordo;
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b)

No caso dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua que tenham um ponto de interface de CCAT
com a rede de estacdes de conversio de CCAT remotas, o operador de rede competente, em coordenagio com
o ORT competente, pode especificar tensdes no ponto de interface de CCAT as quais o médulo de parque gerador
ligado em corrente continua tem de ser capaz de se desligar automaticamente. Os termos e regulagdes da desconexdo
automdtica sdo acordados entre o operador de rede competente, o ORT competente e o proprietdrio do médulo de
parque gerador ligado em corrente continua;

Compete ao operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, especificar os requisitos
aplicdveis no ponto de ligacdo no caso dos pontos de interface de CCAT cuja tensdo de corrente alternada ndo esteja
contemplada no anexo VII;

Se, sob reserva do acordo do ORT competente, forem utilizadas frequéncias diferentes da frequéncia nominal de
50 Hz, o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, tem de especificar gamas de tensdo
e periodos proporcionais aos constantes do anexo VII, quadros 9 e 10.

No que se refere a capacidade de poténcia reativa dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua:

Se conseguir um acordo bilateral com os proprietdrios dos sistemas CCAT que ligam o médulo de parque gerador
em corrente continua a um ponto de ligacdo inico numa rede de corrente alternada, o proprietdrio do médulo em
causa tem de satisfazer todos os seguintes requisitos:

i) Tem de ser capaz de, com instalagdes ou equipamento efou software adicionais, satisfazer as capacidades de
poténcia reativa prescritas pelo operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, em
conformidade com a alinea b), e:

— tem de dispor das capacidades de poténcia reativa para algum ou a totalidade do seu equipamento, em
conformidade com a alinea b), jd instalada como parte da ligacio do médulo de parque gerador ligado em
corrente continua a rede de corrente alternada aquando da ligacdo inicial e entrada em servigo; ou

— tem de demonstrar ao operador de rede competente e ao ORT competente, obtendo, em seguida, o acordo
destes, o modo como serd fornecida a capacidade de poténcia reativa quando o médulo de parque gerador
ligado em corrente continua for ligado a mais do que um ponto de ligacio tnico na rede de corrente
alternada, ou a rede de corrente alternada da rede de estagdes de conversio de CCAT remotas tiver ligado
outro médulo de parque gerador ligado em corrente continua, ou outro sistema CCAT, com proprietirio
diferente. O referido acordo tem de incluir um contrato subscrito pelo proprietirio do médulo de parque
gerador ligado em corrente continua (ou por qualquer proprietario ulterior) nos termos do qual o mesmo
financiard e instalard, no momento especificado pelo operador de rede competente, em coordenagdo com
o ORT competente, as capacidades de poténcia reativa dos seus médulos de parque gerador exigidas pelo
presente artigo. O operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, informa
o proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua da data de conclusdo proposta de
qualquer modificacdo estabelecida que exigird do proprietirio do mddulo de parque gerador ligado em
corrente continua a instalagdo da capacidade total de poténcia reativa;

ii) Ao especificar o momento em que tem de estar concluida a adaptagdo destinada a instalar a referida capacidade
de poténcia reativa, o operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, tem de ter em
conta o calenddrio da adaptagdo a efetuar ao mddulo de parque gerador ligado em corrente continua de modo
que este passe a dispor da capacidade de poténcia reativa em causa. O proprietdrio do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua faculta o calenddrio dessa adaptagdo aquando da ligagdo a rede de corrente alternada;

Os médulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de satisfazer os seguintes requisitos de estabilidade
de tensdo aquando da ligacdo ou subsequentemente, em conformidade com o acordo referido na alinea a):

i) No que se refere a capacidade de fornecer poténcia reativa a capacidade méxima de transporte de poténcia ativa
em CCAT, os médulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de satisfazer os requisitos de
capacidade de fornecimento de poténcia reativa especificados pelo operador de rede competente, em coordenacio
com o ORT competente, num contexto de tensio varidvel. O operador de rede competente especifica o perfil
U-Q/P, ;. que pode assumir qualquer forma e com amplitudes de acordo com o anexo VII, quadro 11, em
observincia do qual o médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de ser capaz de fornecer
poténcia reativa a sua capacidade mdxima de transporte de poténcia ativa em CCAT. Ao determinar essas
amplitudes, o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, deve ter em conta
a evolugdo da rede a longo prazo, bem como os custos potenciais, para os proprietdrios dos médulos de parque
gerador, da capacidade de produzir poténcia reativa a alta tensdo e de consumir poténcia reativa a baixa tensdo.
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Se o plano decenal de desenvolvimento da rede elaborado em conformidade com o artigo 8.> do Regulamento
(CE) n.> 714/2009 ou um plano nacional elaborado e aprovado em conformidade com o artigo 22.° da Diretiva
2009/72/CE especificar que um mddulo de parque gerador ligado em corrente continua passard a estar ligado em
corrente alternada a zona sincrona, o ORT competente pode especificar que:

— ou o mddulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de ter as capacidades prescritas no
artigo 25.°, n.° 4, do Regulamento (UE) 2016631 para a zona sincrona em causa e instaladas aquando da
ligagdo inicial (e entrada em servico) do médulo de parque gerador ligado em corrente continua a rede de
corrente alternada; ou

— o proprietario do médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de demonstrar ao operador de
rede competente e ao ORT competente, obtendo, em seguida, o acordo destes, 0 modo como serd fornecida
a capacidade de poténcia reativa prescrita no artigo 25., n.> 4, do Regulamento (UE) 2016/631 para a zona
sincrona em causa, se o0 mddulo de parque gerador ligado em corrente continua for ligado em corrente
alternada a zona sincrona;

ii) No que se refere a capacidade de poténcia reativa, o operador de rede competente pode especificar uma poténcia
reativa suplementar a fornecer se o ponto de ligagio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua
ndo se situar nos terminais de alta tensdo do transformador elevador para o nivel de tensdo do ponto de ligagio
nem nos terminais do alternador, se ndo existir transformador elevador. Esta poténcia reativa suplementar tem de
compensar a troca de poténcia reativa do cabo ou linha de alta tensdo entre os terminais de alta tensio do
transformador elevador do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua ou os terminais do alternador
deste, se ndo existir transformador elevador, e o ponto de ligagdo, competindo ao proprietdrio responsavel pelo
cabo ou linha fornecé-la.

3. No que se refere a prioridade da contribui¢do de poténcia ativa ou de poténcia reativa dos mddulos de parque
gerador ligados em corrente continua, o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente,
especifica se é a contribuicdo de poténcia ativa ou a contribuicio de poténcia reativa que tem prioridade durante
defeitos para as quais é exigida capacidade de suportar cavas de tensdo. Se for dada prioridade a contribuicdo de
poténcia ativa, o fornecimento de poténcia ativa tem de ser estabelecido com um atraso em relagdo ao inicio do defeito
ndo superior ao tempo especificado pelo operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente.

Artigo 41.°
Requisitos de controlo

1. Durante a sincroniza¢io de um médulo de parque gerador ligado em corrente continua com a rede coletora em
corrente alternada, o médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de ser capaz de limitar as variagdes de
tensdo a um nivel de estado estaciondrio especificado pelo operador de rede competente, em coordenagio com o ORT
competente. O nivel especificado ndo pode exceder 5 % da tensdo anterior a sincronizagdo. O operador de rede
competente, em coordenagdo com o ORT competente, especifica a magnitude, duracio e janela de medi¢gdo mdximas
dos fenémenos transitorios de tensdo.

2. O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de fornecer os sinais de saida
especificados pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente.

Artigo 42.°
Caracteristicas da rede

No que se refere a caracteristicas da rede, aplica-se aos médulos de parque gerador ligados em corrente continua
0 seguinte:

a) O operador de rede competente especifica e divulga publicamente o método e as condigdes pré-defeito e pds-defeito
para calcular a poténcia em curto-circuito minima e mdxima no ponto de interface de CCAT;

b) Os médulos de parque gerador ligados em corrente continua tém de ser capazes de funcionar de modo estével entre
os valores minimo e mdximo da gama de poténcia em curto-circuito e com as caracteristicas da rede no ponto de
interface de CCAT especificados pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente;

¢) O operador de rede competente e o proprietirio do sistema CCAT em questdo facultam ao proprietdrio do médulo
de parque gerador ligado em corrente continua em causa equivalentes de rede representativos da rede que permitam
ao proprietdrio do mddulo estabelecer a sua rede no referente as harmonicas.
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Artigo 43.°
Requisitos de protecio

1. As configuragdes e regulagdes de protecdo elétrica dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua
sdo determinadas em conformidade com o artigo 14.°, n.° 5, alinea b), do Regulamento (UE) 2016/631, referindo-se
a rede a rede da zona sincrona. As configuragdes de protecdo tém de ser concebidas tendo em conta o desempenho da
rede, as especificidades da rede em geral e as especificidades técnicas da tecnologia do médulo de parque gerador e de
ser acordadas com o operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente.

2. A ordem de prioridade da protecdo e do controlo dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua é
determinada em conformidade com o artigo 14.°, n.° 5, alinea c), do Regulamento (UE) 2016/631, referindo-se a rede a
rede da zona sincrona, e é acordada com o operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT competente.

Artigo 44.°
Qualidade de servigo

O proprietdrio de um médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de garantir que a ligagio do médulo
a rede ndo gera um nivel de distor¢do ou de flutuacdo da tensdo de alimenta¢do da rede, no ponto de ligagdo, superior
ao nivel especificado pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente. A contribui¢io
necessdria, para os estudos associados, dos utilizadores da rede, nomeadamente (lista ndo-exaustiva) médulos de parque
gerador ligados em corrente continua ja existentes e sistemas CCAT jd existentes, ndo pode ser retardada sem motivo
razodvel. O processo relativo aos estudos necessdrios a realizar e aos dados a fornecer por todos os utilizadores da rede
envolvidos, bem como as medidas corretivas identificadas e tomadas, tém de ser conformes com o processo descrito no
artigo 29.°.

Artigo 45.°

Requisitos gerais de gestdo da rede apliciveis aos médulos de parque gerador ligados em corrente
continua

No que se refere a requisitos gerais de gestdo da rede, aplicam-se aos médulos de parque gerador ligados em corrente
continua o artigo 14.°, n.° 5, o artigo 15.°, n.° 6, e o artigo 16.°, n.> 4 do Regulamento (UE) 2016/631.

CAPITULO 2

Requisitos aplicdveis as estacdes de conversdo de CCAT remotas
Artigo 46.°
Ambito de aplicagio
Os requisitos estabelecidos nos artigos 11.° a 39. aplicam-se as estagdes de conversio de CCAT remotas, igualmente
sujeitas aos requisitos especificos estabelecidos nos artigos 47.0 a 50.°.
Artigo 47.°
Requisitos de estabilidade de frequéncia

1. Se, sob reserva do acordo do ORT competente, for utilizada numa rede de ligagio de médulos de parque gerador
ligados em corrente continua uma frequéncia nominal diferente de 50 Hz ou uma frequéncia varidvel por concecio
técnica, aplica-se o artigo 11.° a estagdo de conversio de CCAT remota com as gamas de frequéncia e os periodos
aplicéveis especificados pelo ORT competente, tendo em conta as especificidades da rede e os requisitos estabelecidos no
anexo [
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2. No que se refere a resposta a frequéncia, o proprietdrio da estacio de conversdo de CCAT remota e o proprietdrio
do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua acordam entre si os aspetos técnicos da comunicagdo por
sinal rdpido em conformidade com o artigo 39.2, n.° 1. Se o ORT competente o exigir, o sistema CCAT tem de ser capaz
de fornecer a frequéncia da rede no ponto de ligagdo sob a forma de um sinal. No caso dos sistemas CCAT que ligam
moédulos de parque gerador, a adaptacdo da resposta da poténcia ativa a frequéncia é limitada pela capacidade do
médulo de parque gerador ligado em corrente continua.

Artigo 48.°
Requisitos de poténcia reativa e de tensdo

1. No que se refere a gamas de tensio:

a) As estacdes de conversio de CCAT remotas tém de ser capazes de permanecer ligadas a rede de estagdes de
conversio de CCAT remotas e de funcionar nas gamas de tensdo «por unidade» e durante os periodos especificados
no anexo VIII, quadros 12 e 13. A gama de tensdo e os periodos aplicdveis especificados sdo selecionados com base
na tensdo 1 «por unidade» de referéncia;

b) O operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, e o proprietirio do mddulo de parque
gerador ligado em corrente continua podem acordar entre si gamas de tensio mais amplas ou tempos minimos de
funcionamento mais longos, em conformidade com o artigo 40.°

¢) Compete ao operador de rede competente, em coordenacdo com o ORT competente, especificar os requisitos
aplicdveis nos pontos de ligagdo no caso dos pontos de interface de CCAT cuja tensdo de corrente alternada nio
esteja contemplada no anexo VIII, quadros 12 e 13;

d) Se, sob reserva do acordo do ORT competente, forem utilizadas frequéncias diferentes da frequéncia nominal de
50 Hz, o operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, tem de especificar gamas de tensio
e periodos proporcionais aos constantes do anexo VIIL

2. As estagdes de conversio de CCAT remotas devem satisfazer os seguintes requisitos de estabilidade de tensdo nos
pontos de ligacdo, no que se refere a capacidade de poténcia reativa:

a) O operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente, especifica os requisitos de capacidade de
fornecimento de poténcia reativa a virios niveis de tensdo. Ao fazé-lo, o operador de rede competente, em
coordenagdo com o ORT competente, especifica um perfil U-Q/P ., que pode assumir qualquer forma e dentro de
cujos limites a estacdo de conversio de CCAT remota tem de ser capaz de fornecer poténcia reativa a sua capacidade
méxima de transporte de poténcia ativa em CCAT;

b) O perfil U-QJP_,, ¢ especificado pelo operador de rede competente em coordenagdo com o ORT competente. O perfil

U-QJP,,, tem de respeitar as amplitudes de Q[P . e tensdo em estado estaciondrio especificadas no anexo VIII,

quadro 14, e o contorno do perfil U-Q/P_, tem de estar posicionado dentro dos limites do contorno exterior

especificado no anexo IV. Ao determinar essas amplitudes, o operador de rede competente, em coordenagio com

o ORT competente, deve ter em conta a evolu¢do da rede a longo prazo.

Artigo 49.0
Caracteristicas da rede

No que se refere a caracteristicas da rede, incumbe ao proprietdrio da estacio de conversio de CCAT remota facultar aos
proprietarios de médulos de parque gerador ligados em corrente continua os dados previstos no artigo 42.°.

Artigo 50.°
Qualidade de servigo

O proprietdrio de uma estacdo de conversio de CCAT remota tem de garantir que a ligagdo da estacdo a rede ndo gera
um nivel de distor¢do ou de flutuagio da tensdo de alimentacdo da rede, no ponto de ligacio, superior ao nivel que lhe
foi atribuido pelo operador de rede competente, em coordenagdo com o ORT competente. A contribuicio necessdria,
para os estudos previstos, dos utilizadores da rede, nomeadamente (lista nio-exaustiva) médulos de parque gerador
ligados em corrente continua jd existentes e sistemas CCAT jd existentes, ndo pode ser retardada sem motivo razodvel.
O processo relativo aos estudos necessdrios a realizar e aos dados a fornecer por todos os utilizadores da rede
envolvidos, bem como as medidas corretivas identificadas e tomadas, tém de ser conformes com o processo descrito no
artigo 29.°.
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TITULO IV

TROCA DE INFORMACOES E COORDENACAO
Artigo 51.°
Funcionamento de sistemas CCAT

1. No que se refere a instrumentagio para funcionamento, cada unidade de conversdo de CCAT de um sistema CCAT
tem de estar equipado com um controlador automadtico capaz de receber instrucdes do operador de rede competente e
do ORT competente. Esse controlador tem de ser capaz de fazer funcionar de modo coordenado as unidades de
conversdo de CCAT do sistema CCAT. O operador de rede competente especifica a hierarquia do controlador automdtico
por unidade de conversio de CCAT.

2. O controlador automético do sistema CCAT referido no n.° 1 tem de ser capaz de enviar os seguintes tipos de
sinais ao operador de rede competente:

a) Sinais operacionais, sendo transmitido, pelo menos, o seguinte:

i)  Sinais de arranque;

ii) Medicdes de tensdo em corrente alternada e em corrente continua;

iiiy MedicOes de corrente em corrente alternada e em corrente continua;

iv) Medigdes de poténcia ativa e de poténcia reativa do lado de corrente alternada;

v)  Medicdes de poténcia em corrente continua;

vi) Funcionamento ao nivel das unidades de conversdo de CCAT, no caso dos conversores de CCAT multipolares;

vii) Elementos e topologia; e

viii) Gamas de poténcia ativa em modo sensivel a frequéncia e nos modos MLSF-O e MLSF-U;
b) Sinais de alarme, sendo transmitido, pelo menos, o seguinte:

i) Bloqueio de emergéncia;

ii) Bloqueio da rampa;

i) Reversdo rdpida de poténcia ativa.

3. O controlador automdtico referido no n.° 1 tem de ser capaz de receber os seguintes tipos de sinais do operador
de rede competente:

a) Sinais operacionais, sendo recebido, pelo menos, o seguinte:
i) Comando de arranque;
ii) Pontos de regulagdo de poténcia ativa;
i) Regulagdes de modos sensiveis a frequéncia;
iv) Pontos de regulagio de poténcia reativa, de tensdo ou similares;
v)  Modos de controlo de poténcia reativa;
vi) Controlo do amortecimento das oscilagdes de poténcia; e
vii) Inércia sintética;
b) Sinais de alarme, sendo recebido, pelo menos, o seguinte:
i) Comando de bloqueio de emergéncia;

ii) Comando de bloqueio da rampa;
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iii) Sentido do fluxo de poténcia ativa; e
iv) Comando de reversdo rdpida de poténcia ativa.

4. O operador de rede competente pode especificar a qualidade que cada sinal deve ter.

Artigo 52.°
Parimetros e regulacdes

Os pardmetros e regulagdes das fungdes de controlo principais de um sistema CCAT sdo acordados entre o proprietdrio
do sistema CCAT e o operador de rede competente, em coordenacio com o ORT competente. Os pardmetros e
regulacdes tém de estar sujeitos a uma hierarquia de controlo que, se necessirio, permita alterd-los. As principais
funcdes de controlo s3o, pelo menos, as seguintes:

a) Inércia sintética, se for caso disso, referida nos artigos 14.0 e 41.;

b) Modos sensiveis a frequéncia (MSF, MLSF-O e MLSF-U), referidos nos artigos 15.°, 16.0 ¢ 17.

¢) Controlo de frequéncia, se for caso disso, referido no artigo 16.

d) Modo de controlo da poténcia reativa, se for caso disso, referido no artigo 22.;

e) Capacidade de amortecimento de oscilacbes de poténcia, referida no artigo 30.%;

f) Capacidade de amortecimento de interagBes torcionais subsincronas, referida no artigo 31.°.

Artigo 53.°
Registo e monitorizagio de cavas de tensio

1. Os sistemas CCAT tém de estar equipadas com uma funcionalidade que permita o registo de cavas de tensdo e
a monitorizacio do comportamento dindmico da rede por meio dos seguintes pardmetros de cada uma das suas
estacdes de conversdo de CCAT:

a) Tensdo em corrente alternada e em corrente continua;
b) Corrente em corrente alternada e em corrente continua;
¢) Poténcia ativa;

d) Poténcia reativa; e

e) Frequéncia.

2. O operador de rede competente pode especificar pardmetros de qualidade do fornecimento a respeitar pelo sistema
CCAT, desde que isso seja anunciado com antecedéncia razodvel.

3. Os detalhes do equipamento de registo de cavas de tensdo a que se refere o n.° 1, nomeadamente os canais
analdgicos e digitais, as regulacdes, nomeadamente os critérios de desencadeamento, e as taxas de amostragem sio
acordados entre o proprietdrio do sistema CCAT, o operador de rede competente e o ORT competente.

4. O equipamento de monitoriza¢do dindmica do comportamento da rede tem de incluir um dispositivo acionador
sensivel a oscilagdes que detete oscilacdes de energia mal amortecidas, especificado pelo operador de rede competente,
em coordenagdo com o ORT competente.

5. As funcionalidades para monitorizagio da qualidade do fornecimento e do comportamento dindmico da rede tém
de incluir meios de acesso a informagdo por via eletrénica por parte do proprietdrio do sistema CCAT e do operador de
rede competente. Os protocolos de comunicagdo dos dados registados sdo acordados entre o proprietdrio do sistema
CCAT, o operador de rede competente e 0 ORT competente.



L 241/28 Jornal Oficial da Unido Europeia 8.9.2016

Artigo 54.°
Modelos de simulagio

1. O operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, pode especificar que o proprietdrio do
sistema CCAT apresente modelos de simulacdo que reflitam, de forma apropriada, o comportamento do sistema CCAT
em simulacdes de estado estaciondrio e simulagdes dindmicas (componente da frequéncia fundamental) e em simula¢des
de fenémenos transitérios eletromagnéticos.

O operador de rede competente, em coordenagio com o ORT competente, especifica o formato dos modelos a fornecer
e 0o modo de apresentagio da documentacdo, por meio de modelos e de diagramas de blocos.

2. Para efeitos das simulacdes dindmicas, os modelos fornecidos devem contemplar, pelo menos (lista ndo-exaustiva),
os seguintes submodelos, na dependéncia da existéncia do componente mencionado em cada caso:

(%)

a) Modelos de unidade de conversio de CCAT;

b) Modelos de componentes em corrente alternada;
¢) Modelos de rede em corrente continua;

d) Controlador de tensdo e de poténcia;

e) Caracteristicas de controlo especiais, se for caso disso, nomeadamente fungio de amortecimento das oscilagdes de
poténcia (AOP) e controlo de interagdes torcionais subsincronas (ITS);

f) Controlo de miltiplos terminais, se for caso disso;

=

2) Modelos de protecio de sistema CCAT acordados entre o ORT competente e o proprietdrio do sistema CCAT.

3. O proprietdrio do sistema CCAT verifica os modelos em relagdo aos resultados dos ensaios de conformidade
realizados de acordo com o titulo VI, sendo enviado ao ORT competente um relatério dessa verificagdo. Os modelos
sdo, em seguida, utilizados para verificar a observincia dos requisitos do presente regulamento, nomeadamente (lista

ndo-exaustiva) através das simulacdes de conformidade previstas no titulo VI, e em estudos de avaliagio continua no
ambito do planeamento e do funcionamento da rede.

4. Se isso lhe for solicitado, o proprietdrio do sistema CCAT apresenta ao operador de rede competente ou ao ORT
competente registos do sistema CCAT que lhes permitam comparar as respostas dos modelos com os registos.

5. Se isso lhe for solicitado pelo operador de rede competente ou pelo ORT competente, o proprietirio do sistema
CCAT apresenta um modelo equivalente ao sistema de controlo quando possam ocorrer interagdes de controlo adversas
com estagdes de conversio de CCAT e outras ligagdes a grande proximidade elétrica. Esse modelo deve compreender
todos os dados necessarios para uma simulagio realista das interagdes de controlo adversas.

TITULO V

PROCEDIMENTO DE COMUNICACAO OPERACIONAL PARA LIGACAO

CAPITULO 1
Ligagdo de novos sistemas CCAT
Artigo 55.°
Disposicdes gerais

1. O proprietdrio de um sistema CCAT tem de demonstrar ao operador de rede competente que satisfaz os requisitos
estabelecidos nos titulos II a IV no ponto de ligagdo correspondente, concluindo para o efeito com éxito o procedimento
de comunicagdo operacional previsto para ligacdo de sistemas CCAT, descrito nos artigos 56.° a 59.°.
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2. O operador de rede competente especifica os pormenores do procedimento de comunicagio operacional e divulga-
-os publicamente.

3. O procedimento de comunica¢do operacional para ligacdo de um novo sistema CCAT inclui:
a) Uma comunicacio operacional de colocagio em tensdo («COCT»);
b) Uma comunica¢do operacional proviséria («COP»); e

¢) Uma comunicacio operacional definitiva («<COD»).

Artigo 56.°
Comunicag¢do operacional de colocacio em tensdo relativa a sistemas CCAT

1. Uma COCT habilita o proprietdrio de sistema CCAT a colocar em tensdo a sua rede interna e sistemas auxiliares e
a ligd-la a rede em geral nos pontos de ligagdo especificados.

2. O operador de rede competente emite uma COCT uma vez concluidos os preparativos e satisfeitos os requisitos
por ele especificados nos procedimentos operacionais correspondentes. Os preparativos compreendem o acordo entre
o operador de rede competente e o proprietirio do sistema CCAT sobre as regulacdes de protecdo e de controlo
aplicdveis aos pontos de ligagdo.

Artigo 57.°
Comunicacdo operacional proviséria relativa a sistemas CCAT

1.  Uma COP habilita o proprietdrio de sistema CCAT ou de unidade de conversio de CCAT a fazer funcionar
o sistema CCAT ou a unidade de conversdo de CCAT, utilizando as liga¢des a rede através dos pontos de ligacdo especi-
ficados, durante um periodo limitado.

2. O operador de rede competente emite uma COP uma vez concluido o processo de andlise de dados e estudos.

3. No que se refere ao processo de andlise de dados e estudos, o proprietirio de sistema CCAT ou de unidade de
conversio de CCAT tem de apresentar ao operador de rede competente os seguintes elementos que este lhe solicite:

a) Declaragio de conformidade discriminada;

b) Dados técnicos pormenorizados do sistema CCAT com importincia para a ligagio a rede através dos pontos de
ligacdo, especificados pelo operador de rede competente em coordenacdo com o ORT competente;

¢) Certificados de equipamento de sistemas CCAT ou de unidades de conversio de CCAT, quando a prova de
conformidade deles dependa;

d) Modelos de simulagio ou uma réplica exata do sistema de controlo, como especificado no artigo 54.° e pelo
operador de rede competente, em coordenacdo com os ORT competentes;

e) Estudos demonstrativos do desempenho esperado em estado estaciondrio e dindmico, em conformidade com os
titulos II, Il e 1V;

f) Elementos relativos aos ensaios de conformidade previstos, em conformidade com o artigo 72.%

Elementos do método previsto para a realizagio pratica dos ensaios de conformidade nos termos do titulo VL.

©
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4. Salvo em caso de aplicagdo do n.° 5, o periodo méximo durante o qual o proprietdrio de sistema CCAT ou de
unidade de conversio de CCAT pode manter o estatuto COP é de 24 meses. O operador de rede competente pode
especificar um periodo mdximo de estatuto COP mais curto. O periodo de aplicabilidade do estatuto COP é comunicado
a entidade reguladora em conformidade com o quadro regulador nacional aplicivel. O estatuto COP sé pode ser
prorrogado se o proprietdrio do sistema CCAT tiver feito progressos substanciais no sentido da plena conformidade. As
questdes pendentes tém de ser claramente identificadas aquando da prorrogagio do estatuto COP.

5. O periodo médximo durante o qual o proprietirio de sistema CCAT ou de unidade de conversio de CCAT pode
manter o estatuto COP é prorrogdvel além de 24 meses mediante pedido de derrogacdo nesse sentido apresentado ao
operador de rede competente em conformidade com o procedimento estabelecido no titulo VIL. Esse pedido tem de ser
apresentado antes do termo do periodo de 24 meses.

Artigo 58.°
Comunicacdo operacional definitiva relativa a sistemas CCAT

1. Uma COD habilita o proprietario de sistema CCAT a fazer funcionar o sistema CCAT ou as unidades de conversdo
de CCAT utilizando os pontos de ligacio a rede.

2. O operador de rede competente emite a COD uma vez eliminadas as incompatibilidades identificadas para efeitos
do estatuto COP e concluido o processo de andlise de dados e estudos.

3. No que se refere ao processo de andlise de dados e estudos, o proprietdrio de sistema CCAT tem de apresentar ao
operador de rede competente, coordenado com o ORT competente, os seguintes elementos que lhe sejam solicitados:

a) Declaracdo de conformidade discriminada; e

b) Atualizagdo dos dados técnicos aplicdveis, dos modelos de simulagdo, da réplica exata do sistema de controlo e dos
estudos referidos no artigo 57.°, incluindo a utilizagio de valores reais medidos durante os ensaios.

4. Se forem identificadas incompatibilidades em conexdo com a emissio da COD, pode ser concedida uma
derrogagio mediante pedido apresentado ao operador de rede competente, em conformidade com os artigos 79.c e 80.°.
O operador de rede competente emite uma COD se o sistema CCAT estiver em conformidade com as disposi¢des da
derrogagdo.

Se o pedido de derrogacio for rejeitado, o operador de rede competente tem o direito de recusar que o sistema CCAT ou
as unidades de conversio de CCAT de cujo proprietdrio foi recusado o pedido de derrogagdo entre(m) em funcio-
namento até que o proprietdrio do sistema CCAT e o operador de rede competente eliminem a incompatibilidade e este
dltimo considere que o sistema CCAT estd conforme com as disposi¢des do presente regulamento.

Se o operador de rede competente e o proprietirio do sistema CCAT ndo eliminarem a incompatibilidade num prazo
razodvel, mas nunca mais de seis meses apds a comunica¢do da rejeicio do pedido de derrogacdo, cada uma das partes
pode solicitar a entidade reguladora que tome uma decisdo sobre o assunto.

Artigo 59.°
Comunicag¢do operacional limitada relativa a sistemas CCAT/derrogacdes

1. Os proprietdrios de sistemas CCAT a quem tenha sido emitida uma COD tém de informar imediatamente
o operador de rede competente das seguintes circunstancias:

a) Sistema CCAT temporariamente sujeito a perdas ou altera¢des significativas de capacidade com reflexo no
desempenho do mesmo; ou

b) Avaria de equipamento conducente a ndo-conformidade com alguns requisitos aplicdveis.
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2. Se tiver boas razdes para crer que as circunstancias referidas no n.° 1 persistirio por mais de trés meses,
o proprietdrio do sistema CCAT apresenta um pedido de comunicagio operacional limitada (COL) ao operador de rede
competente.

3. O operador de rede competente emite entdo uma COL, que deve identificar claramente:
a) As questdes pendentes que justificam a COL;
b) As responsabilidades e os prazos para as solugdes previstas; e

¢) Um periodo méximo de eficicia, ndo superior a 12 meses. O periodo concedido inicialmente pode ser mais curto,
com possibilidade de prorrogacdo se for apresentada ao operador de rede competente prova, por este considerada
bastante, de que foram feitos progressos substanciais no sentido da plena conformidade.

4. A COD ¢ suspensa no referente aos assuntos para os quais a COL foi emitida, durante o periodo de eficicia desta
ultima.

5. Pode ser concedida uma prorrogagdo do periodo de eficicia da COL se for apresentado um pedido de derrogagio
ao operador de rede competente antes do termo desse periodo, em conformidade com os artigos 79.0 e 80.°.

6. O operador de rede competente pode recusar a entrada em funcionamento do sistema CCAT se terminar o periodo
de eficdcia da COL e as circunstancias que a suscitaram persistirem. Em tais casos, a COD caduca automaticamente.

7. Se o operador de rede competente nio conceder uma prorrogagio do periodo de eficicia da COL em
conformidade com o n.° 5, ou recusar a entrada em funcionamento do sistema CCAT uma vez terminado o periodo de
eficdcia da COL em conformidade com o n.° 6, o proprietirio do sistema CCAT pode, o mais tardar seis meses apés
a comunicacdo da decisio do operador de rede competente, solicitar a entidade reguladora que tome uma decisdo sobre
0 assunto.

CAPITULO 2

Ligagdo de novos modulos de parque gerador ligados em corrente continua
Artigo 60.°
Disposicdes gerais

1. As disposi¢des deste capitulo aplicam-se unicamente aos novos médulos de parque gerador ligados em corrente
continua.

2. O proprietario de um mddulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de demonstrar ao operador de
rede competente que o seu médulo satisfaz os requisitos referidos no titulo Il nos pontos de ligacdo correspondentes,
concluindo para o efeito com éxito o procedimento de comunicagio operacional previsto para ligacio de mddulos de
parque gerador ligados em corrente continua descrito nos artigos 61.° a 66.°.

3. O operador de rede competente especifica os pormenores do procedimento de comunicagio operacional e divulga-
-os publicamente.

4. O procedimento de comunicagdo operacional para ligacdo de um novo moédulo de parque gerador ligado em
corrente continua inclui:

a) Uma comunicacio operacional de colocagdo em tensdo («COCT»);
b) Uma comunica¢do operacional proviséria («COP»); e

¢) Uma comunicacio operacional definitiva («COD»).



L 241/32 Jornal Oficial da Unido Europeia 8.9.2016

Artigo 61.°

Comunicagdo operacional de colocagio em tensdo relativa a mddulos de parque gerador ligados em
corrente continua

1. Uma COCT habilita o proprietdrio de médulo de parque gerador ligado em corrente continua a colocar em tensio
a sua rede interna e sistemas auxiliares utilizando a ligagdo a rede em geral através dos pontos de ligacdo especificados.

2. O operador de rede competente emite uma COCT uma vez concluidos os preparativos, incluindo o acordo entre
o operador de rede competente e o proprietdrio do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua sobre as
regulagdes de protecdo e de controlo aplicdveis aos pontos de ligacio.

Artigo 62.°

Comunica¢io operacional provisoria relativa a mddulos de parque gerador ligados em corrente
continua

1. Uma COP habilita o proprietdrio de médulo de parque gerador ligado em corrente continua a por esse médulo em
funcionamento e a produzir energia, utilizando a ligagdo a rede, durante um periodo limitado.

2. O operador de rede competente emite uma COP uma vez concluido o processo de andlise de dados e estudos.

3. No que se refere ao processo de andlise de dados e estudos, o proprietdrio de médulo de parque gerador ligado em
corrente continua tem de apresentar ao operador de rede competente os seguintes elementos que este lhe solicite:

a) Declaragdo de conformidade discriminada;

b) Dados técnicos pormenorizados do médulo de parque gerador ligado em corrente continua com importincia para
a ligagdo a rede através dos pontos de ligacdo, especificados pelo operador de rede competente em coordenagdo com
o ORT competente;

¢) Certificados de equipamento do moédulo de parque gerador ligado em corrente continua, quando a prova de
conformidade deles dependa;

d) Modelos de simulagio como especificado no artigo 54.° e pelo operador de rede competente, em coordenagdo com
o ORT competente;

e) Estudos demonstrativos do desempenho esperado em estado estaciondrio e dindmico, em conformidade com
o titulo IIL; e

f) Elementos relativos aos ensaios de conformidade previstos, em conformidade com o artigo 73.0.

4. Salvo em caso de aplicacio do n.e 5, o periodo méximo durante o qual o proprietirio de médulo de parque
gerador ligado em corrente continua pode manter o estatuto COP é de 24 meses. O operador de rede competente pode
especificar um periodo mdximo de estatuto COP mais curto. O perfodo de aplicabilidade do estatuto COP é comunicado
a entidade reguladora em conformidade com o quadro regulador nacional aplicivel. O estatuto COP s6 pode ser
prorrogado se o proprietirio do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua tiver feito progressos
substanciais no sentido da plena conformidade. As questdes pendentes tém de ser claramente identificadas aquando da
prorrogacdo do estatuto COP.

5. O periodo maximo durante o qual o proprietirio de médulo de parque gerador ligado em corrente continua pode
manter o estatuto COP é prorrogédvel além de 24 meses mediante pedido de derrogacdo nesse sentido apresentado ao
operador de rede competente em conformidade com o procedimento estabelecido no titulo VIL
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Artigo 63.°

Comunicagdo operacional definitiva relativa a mddulos de parque gerador ligados em corrente
continua

1. Uma COD habilita o proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua a fazer funcionar
o médulo utilizando a ligacdo a rede através dos pontos de ligacdo especificados.

2. O operador de rede competente emite a COD uma vez eliminadas as incompatibilidades identificadas para efeitos
do estatuto COP e concluido o processo de andlise de dados e estudos previsto no presente regulamento.

3. No que se refere ao processo de andlise de dados e estudos, o proprietdrio de médulo de parque gerador ligado em
corrente continua tem de apresentar ao operador de rede competente os seguintes elementos que este lhe solicite:

a) Declaracdo de conformidade discriminada; e

b) Atualizagdo dos dados técnicos aplicdveis, dos modelos de simulacdo e dos estudos referidos no artigo 62.°, n.o 3,
incluindo a utilizacio de valores reais medidos durante os ensaios.

4. Se forem identificadas incompatibilidades em conexio com a emissio da COD, pode ser concedida uma
derrogacio mediante pedido apresentado ao operador de rede competente, em conformidade com o procedimento
derrogatorio estabelecido no titulo VIL. O operador de rede competente emite uma COD se o médulo de parque gerador
ligado em corrente continua estiver em conformidade com as disposi¢des da derrogacdo. Se o pedido de derrogacdo do
proprietdrio do médulo for rejeitado, o operador de rede competente tem o direito de recusar que o médulo de parque
gerador ligado em corrente continua entre em funcionamento até que o proprietirio do mesmo e o referido operador de
rede eliminem a incompatibilidade e este dltimo considere que os médulos em questdo estdo conformes.

Artigo 64.°

Comunica¢io operacional limitada relativa a médulos de parque gerador ligados em corrente
continua

1. Os proprietirios de médulos de parque gerador ligados em corrente continua a quem tenha sido emitida uma
COD tém de informar imediatamente o operador de rede competente das seguintes circunstancias:

a) Médulo de parque gerador ligado em corrente continua temporariamente sujeito a perdas ou alteragdes significativas
de capacidade com reflexos no desempenho do mesmo; ou

b) Avaria de equipamento conducente a ndo-conformidade com alguns requisitos aplicdveis.

2. Se tiver boas razdes para crer que as circunstancias referidas no n. 1 persistirio por mais de trés meses,
o proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua apresenta um pedido de comunicacio
operacional limitada (COL) ao operador de rede competente.

3. O ORT competente emite entdo uma COL, que deve identificar claramente:
a) As questdes pendentes que justificam a COL;
b) As responsabilidades e os prazos para as solugdes previstas; e

¢) Um periodo mdximo de eficdcia, ndo superior a 12 meses. O periodo concedido inicialmente pode ser mais curto,
com possibilidade de prorrogacido se for apresentada ao operador de rede competente prova, por este considerada
bastante, de que foram feitos progressos substanciais no sentido da plena conformidade.
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4. A COD ¢ suspensa no referente aos assuntos para os quais a COL foi emitida, durante o periodo de eficicia desta
tltima.

5. Pode ser concedida uma prorrogagio do periodo de eficicia da COL se for apresentado um pedido de derrogacio
ao operador de rede competente antes do termo desse periodo, em conformidade com o procedimento derrogatério
descrito no titulo VIL.

6. O operador de rede competente pode recusar a entrada em funcionamento do médulo de parque gerador ligado
em corrente continua se terminar o perfodo de eficicia da COL e as circunstincias que a suscitaram persistirem. Em tais
casos, a COD caduca automaticamente.

CAPITULO 3

Andlise de custos-beneficios

Artigo 65.°

Identificacio dos custos e beneficios decorrentes da aplicacio de requisitos a sistemas CCAT ou
a médulos de parque gerador ligados em corrente continua jd existentes

1. Antes da aplicagdo de quaisquer requisitos estabelecidos no presente regulamento a sistemas CCAT jd existentes ou
a mddulos de parque gerador ligados em corrente continua jd existentes em conformidade com o artigo 4., ne 3,
o ORT competente efetua uma comparagio qualitativa dos custos e beneficios da aplicacdo do requisito em causa. Esta
comparagdo tem de ter em conta as alternativas disponiveis na rede ou no mercado. O ORT competente apenas passa a
andlise quantitativa de custos-beneficios em conformidade com os n. 2 a 5 se a comparagdo qualitativa indicar que os
beneficios provédveis excedem os custos provdveis. Se, no entanto, os custos forem considerados elevados ou os
beneficios baixos, 0 ORT competente ndo passa adiante.

2. Apbs a fase preparatéria nos termos do n.° 1, o ORT competente efetua uma andlise quantitativa de custos-
-beneficios dos requisitos em estudo para aplicacdo a sistemas CCAT jd existentes ou a mddulos de parque gerador
ligados em corrente continua jd existentes que tenham demonstrado beneficios potenciais na fase preparatéria em
conformidade com o n.° 1.

3. No prazo mdximo de trés meses apds concluir a andlise de custos-beneficios, o ORT competente resume as
conclusdes num relatério que:

a) Inclua a andlise de custos-beneficios e uma recomendagio sobre o seguimento a dar;

b) Inclua uma proposta de um periodo de transicio para a aplicacio do requisito em causa aos mddulos de parque
gerador ligados em corrente continua e sistemas CCAT j4 existentes. Esse perfodo de transicio ndo pode ser superior
a dois anos a contar da data da decisio da entidade reguladora ou, se for caso disso, do Estado-Membro, sobre
a aplicabilidade do requisito;

c) Seja objeto de consulta ptblica em conformidade com o artigo 8.°.

4. Néo mais de seis meses ap6s o termo da consulta ptiblica, o ORT competente elabora um relatério que dé conta
do resultado da consulta e apresente uma proposta relativa a aplicabilidade do requisito em causa aos moédulos de
parque gerador ligados em corrente continua ou sistemas CCAT jé existentes. O relatdrio e a proposta sdo comunicados
a entidade reguladora ou, se for caso disso, ao Estado-Membro e o proprietdrio do sistema CCAT ou do mddulo de
parque gerador ligado em corrente continua ou, se for caso disso, o terceiro sdo informados do teor dos mesmos.

5. A proposta, nos termos do n.> 4, do ORT competente a entidade reguladora ou, se for caso disso, ao Estado-
-Membro deve incluir o seguinte:

a) Um procedimento de comunicagio operacional para demonstrar a aplicagdo dos requisitos pelos proprietdrios de
sistemas CCAT jd existentes ou de médulos de parque gerador ligados em corrente continua jd existentes;
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b) Um periodo de transicdo para a aplicagdo dos requisitos que tenha em conta a categoria do sistema CCAT ou do
médulo de parque gerador ligado em corrente continua, bem como os obstdculos subjacentes a aplicagdo eficiente da
modificaciofadaptagio do equipamento.

Artigo 66.°
Principios da andlise de custos-beneficios

1. Os proprietrios de sistemas CCAT ou de médulos de parque gerador ligados em corrente continua e os ORD,
incluindo os ORDF, prestam assisténcia e contribuem para a andlise de custos-beneficios realizada em conformidade
com os artigos 65.° ¢ 80.° e fornecem os dados necessdrios solicitados pelo operador de rede competente ou ORT
competente no prazo méaximo de trés meses a contar da rece¢do do pedido, salvo acordo em contririo do ORT
competente. Para a realizacio de uma andlise de custos-beneficios por um proprietirio, ou futuro proprietirio, de
sistema CCAT ou de médulo de parque gerador ligado em corrente continua que avalie uma possivel derrogagdo nos
termos do artigo 79.°, o ORT e o ORD, incluindo ORDF, competentes prestam assisténcia, contribuem para a andlise e
fornecem os dados necessdrios solicitados pelo proprietdrio, ou futuro proprietdrio, de sistema CCAT ou de médulo de
parque gerador ligado em corrente continua no prazo maximo de trés meses a contar da rece¢io do pedido, salvo
acordo em contrédrio do proprietario, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado
em corrente continua.

2. As andlises de custos-beneficios tém de respeitar os seguintes principios:

a) O ORT competente ou o proprietirio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador
ligado em corrente continua baseia a sua andlise de custos-beneficios em um ou mais dos seguintes principios de
célculo:

i) Valor liquido atual;

ii) Retorno do investimento;

iii) Taxa de retorno;

iv) Tempo necessdrio para obter rendibilidade;

b) O ORT competente ou o proprietario, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador
ligado em corrente continua também tem de quantificar os beneficios socioeconémicos em termos de melhoria da
seguranga do fornecimento, contemplando, pelo menos:

i) A correspondente reducdo na probabilidade de falhas de fornecimento no tempo de vida da alteragio;
ii) O grau e a duragdo provéveis das falhas de fornecimento;
i) O custo social por hora de falha de fornecimento;

¢) O ORT competente ou o proprietdrio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua quantifica os beneficios para o mercado interno da eletricidade, o comércio transfron-
teirico e a integracdo de fontes de energia renovaveis, incluindo, pelo menos, o seguinte:

i) Resposta da poténcia ativa a frequéncia;
ii) Reservas para compensagio de desvios;
iii) Fornecimento de poténcia reativa;

iv) Gestdo de congestionamentos;

v) Medidas de seguranca;

d) O ORT competente quantifica os custos da aplicacdo das regras necessdrias aos mddulos de parque gerador ligados
em corrente continua ou sistemas CCAT jé existentes, incluindo, pelo menos, o seguinte:

i) Custos diretos incorridos na aplicagdo de cada requisito;
ii) Custos associados a perda de oportunidades imputdvel; e

iii) Custos associados as alteracdes resultantes a nivel de manutengo e funcionamento.
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TITULO VI

CONFORMIDADE

CAPITULO 1

Verificacdes de conformidade
Artigo 67.°
Disposicdes comuns sobre ensaios de conformidade

1. Os ensaios do desempenho dos sistemas CCAT e dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua
tém por objetivo demonstrar a satisfagio dos requisitos do presente regulamento.

2. Nido obstante os requisitos minimos dos ensaios de conformidade estabelecidos no presente regulamento,
o operador de rede competente tem o direito de:

a) Permitir que o proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua realize
uma série alternativa de ensaios, desde que estes sejam eficientes e sejam suficientes para demonstrar que o sistema
CCAT ou o médulo de parque gerador ligado em corrente continua estd em conformidade com os requisitos do
presente regulamento; e

b) Exigir que o proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua realize
novas séries de ensaios ou séries de ensaios alternativas, nos casos em que as informagdes transmitidas ao operador
de rede competente no ambito dos ensaios de conformidade, nos termos do disposto no capitulo 2, titulo VI, ndo
sejam suficientes para demonstrar conformidade com os requisitos do presente regulamento.

3. O proprietdrio do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua é responsavel pela
realizacdo dos ensaios em conformidade com as condi¢des estabelecidas no capitulo 2, titulo VI. O operador de rede
competente tem de cooperar e ndo pode retardar injustificadamente a realizagdo dos ensaios.

4. O operador de rede competente pode participar nos ensaios de conformidade no local ou a distancia, a partir do
seu centro de controlo. Para esse efeito, o proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em
corrente continua tem de fornecer o equipamento de monitorizacdo necessrio para o registo de todos os sinais e
medi¢des pertinentes do ensaio, bem como de assegurar que estio disponiveis no local, durante todo o periodo de
ensaio, 0s seus representantes que sejam necessarios. Se o operador de rede competente pretender utilizar equipamento
préprio no registo do desempenho em determinado ensaio, tém de ser-lhe fornecidos os sinais que o mesmo especificar
para o efeito. A participagdo do operador de rede competente fica unicamente ao critério deste.

Artigo 68.°
Disposi¢des comuns sobre simulagdes de conformidade

1. As simulagdes do desempenho de sistemas CCAT e de médulos de parque gerador ligados em corrente continua
tém por objetivo demonstrar a satisfacdo dos requisitos do presente regulamento.

2. Nio obstante os requisitos minimos da simulacio de conformidade estabelecidos no presente regulamento,
o operador de rede competente pode:

a) Permitir que o proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua realize
uma série alternativa de simulacdes, desde que estas sejam eficientes e sejam suficientes para demonstrar que
o sistema CCAT ou o moédulo de parque gerador ligado em corrente continua estd em conformidade com os
requisitos do presente regulamento ou com a legislacdo nacional; e

b) Exigir que o proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua realize
novas séries de simulagdes ou séries de simulagBes alternativas, nos casos em que as informagdes transmitidas ao
operador de rede competente no dmbito da simulagio de conformidade, nos termos do disposto no capitulo 3,
titulo VI, ndo sejam suficientes para demonstrar conformidade com os requisitos do presente regulamento.
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3. Para demonstrar conformidade com os requisitos do presente regulamento, o proprietdrio do sistema CCAT ou do
modulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de apresentar um relatério com os resultados da simulagdo.
O proprietdrio de um sistema CCAT ou de um mddulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de elaborar
e de apresentar um modelo de simulagdo validado para o sistema CCAT ou o mddulo de parque gerador ligado em
corrente continua em causa. As caracteristicas dos modelos de simulagio sdo estabelecidas nos artigos 38.0 e 54.c.

4. O operador de rede competente tem o direito de verificar se o sistema CCAT ou o mddulo de parque gerador
ligado em corrente continua satisfaz os requisitos do presente regulamento, efetuando para o efeito as suas proprias
simulacdes de conformidade com base nos relatérios de simulacdo, modelos de simulacio e medicdes de ensaios de
conformidade que lhe forem apresentados.

5. O operador de rede competente tem de apresentar ao proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque
gerador ligado em corrente continua os dados técnicos e um modelo de simulacio da rede necessirios para efetuar as
simulagdes requeridas, em conformidade com o capitulo 3, titulo VI.

Artigo 69.°

Responsabilidades do proprietirio de sistema CCAT ou de médulo de parque gerador ligado em
corrente continua

1. O proprietirio do sistema CCAT assegura que o sistema CCAT e as estagdes de conversio de CCAT estdio em
conformidade com os requisitos aplicdveis ao abrigo do presente regulamento ao longo de todo o tempo de vida da
instalacdo.

2. O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua assegura que o médulo em causa estd
em conformidade com os requisitos aplicdveis ao abrigo do presente regulamento ao longo de todo o tempo de vida da
instalacdo.

3. O proprietirio do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua comunica ao
operador de rede competente as alteracdes previstas as capacidades técnicas de um sistema CCAT, estacdo de conversdo
de CCAT ou médulo de parque gerador ligado em corrente continua que possam afetar a conformidade da rede, estagdo
ou médulo com os requisitos aplicaveis ao abrigo do presente regulamento, antes de dar inicio a essas alteragdes.

4. O proprietirio do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua comunica ao
operador de rede competente quaisquer incidentes operacionais ou avarias de um sistema CCAT, estacdo de conversdo
de CCAT ou médulo de parque gerador ligado em corrente continua que afetem a conformidade da rede, estagio ou
moédulo com os requisitos do presente regulamento, sem demoras injustificadas, apds a ocorréncia dos mesmos.

5. O proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua comunica ao
operador de rede competente os calenddrios e procedimentos de ensaio previstos para verificar a conformidade de
sistemas CCAT, estagdes de conversio de CCAT ou mddulos de parque gerador ligados em corrente continua com os
requisitos do presente regulamento, atempadamente e antes do inicio dos mesmos. Esses calenddrios e procedimentos
carecem da aprovacdo do operador de rede competente.

6. E dada ao operador de rede competente a possibilidade de participar nos referidos ensaios, podendo registar
o desempenho dos sistemas CCAT, das estagdes de conversdo de CCAT ou dos médulos de parque gerador ligados em
corrente continua.

Artigo 70.°

Funcdes do operador de rede competente

1. O operador de rede competente avalia a conformidade de sistemas CCAT, estagdes de conversio de CCAT e
moédulos de parque gerador ligados em corrente continua com os requisitos aplicdveis ao abrigo do presente
regulamento, ao longo de todo o tempo de vida da rede, estagdio ou médulo. O proprietdrio do sistema CCAT ou do
modulo de parque gerador ligado em corrente continua é informado do resultado dessa avaliagio.
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2. Se o operador de rede competente o solicitar, o proprietdrio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua efetua ensaios e simulagdes de conformidade, ndo apenas durante os procedimentos de
comunicagdo operacional de acordo com o titulo V, mas vérias vezes ao longo do tempo de vida do sistema CCAT, da
estagdo de conversio de CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua, de acordo com um plano
ou um programa geral para a repeticio dos ensaios e as simula¢des especificadas ou apds cada avaria, alteragdo ou
substitui¢do de equipamento que possa ter impacto na conformidade com os requisitos aplicdveis ao abrigo do presente
regulamento. O proprietdrio do sistema CCAT ou do moédulo de parque gerador ligado em corrente continua é
informado do resultado desses ensaios e simula¢des de conformidade.

3. O operador de rede competente divulga publicamente uma lista de informacdes e documentos a fornecer, bem
como dos requisitos a satisfazer, pelo proprietdrio do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em
corrente continua no ambito do processo de conformidade. A lista tem de englobar, pelo menos, os seguintes requisitos,
documentos e informagdes:

a) A documentacio e os certificados a fornecer pelo proprietirio do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador
ligado em corrente continua;

b) Detalhes dos dados técnicos relativos ao sistema CCAT, a estagdo de conversio de CCAT ou ao mddulo de parque
gerador ligado em corrente continua com importincia para a ligacdo a rede;

¢) Requisitos aplicdveis aos modelos de estudos da rede em estado estaciondrio e dindmico;
d) Cronologia do fornecimento dos dados de rede necessarios para realizar os estudos;

e) Estudos realizados pelo proprietério de sistema CCAT ou de médulo de parque gerador ligado em corrente continua
para demonstrar o desempenho esperado em estado estaciondrio e dindmico, de acordo com os requisitos estabe-
lecidos nos titulos 11, I1I e IV;

f) Condigdes e procedimentos, incluindo o ambito, do registo de certificados de equipamento; e

g) Condicdes e procedimentos para a utilizagdo dos certificados de equipamento pertinentes, emitidos por certificadores
autorizados, pelo proprietdrio do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua.

4. O operador de rede competente divulga publicamente a distribuicdo de responsabilidades, entre o proprietirio de
sistema CCAT ou de médulo de parque gerador ligado em corrente continua e o operador de rede, em matéria de
ensaios, simulagdes e verificagdes de conformidade.

5. O operador de rede competente pode delegar, parcial ou totalmente, a terceiros a realizacdo das suas verificagdes
de conformidade. Nesses casos, tem de assegurar a observancia do artigo 10.° através de compromissos adequados de
confidencialidade com o cessiondrio.

6.  Se os ensaios ou simula¢des de conformidade ndo puderem ser efetuados conforme acordado entre o operador de
rede competente e o proprietdrio de sistema CCAT ou de médulo de parque gerador ligado em corrente continua, por
razdes unicamente imputdveis ao operador de rede competente, este Gltimo ndo pode negar, sem motivo razodvel,
nenhuma das comunica¢des operacionais em conformidade com o titulo V.

7. Quando tal lhe for solicitado, o operador de rede competente tem de facultar ao ORT competente os resultados
dos ensaios e simulagdes de conformidade referidos no presente capitulo.

CAPITULO 2

Ensaios de conformidade
Artigo 71.°
Ensaios da conformidade de sistemas CCAT

1. Em vez de parte dos ensaios a seguir descritos, podem ser utilizados certificados de equipamento, desde que estes
sejam facultados ao operador de rede competente.
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2. No que se refere ao ensaio da capacidade de poténcia reativa:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade técnica da unidade de conversio de CCAT ou da estagio de conversdo de
CCAT de fornecer poténcia reativa capacitiva e indutiva em conformidade com o artigo 20.%;

b) O ensaio de capacidade de fornecimento de poténcia reativa é realizado a maxima poténcia reativa, tanto capacitiva
como indutiva, e deve verificar os seguintes pardmetros:

i) Funcionamento a capacidade minima de transporte de poténcia ativa em CCAT;
ii) Funcionamento a capacidade mdxima de transporte de poténcia ativa em CCAT;

iij) Funcionamento em pontos de regulagdo de poténcia ativa compreendidos entre essas capacidades minima e
méxima de transporte de poténcia ativa em CCAT;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) A unidade de conversio de CCAT ou estacdo de conversdo de CCAT funciona durante, pelo menos, uma hora a
poténcia reativa maxima, tanto capacitiva como indutiva, em cada pardmetro referido na alinea b);

i) E demonstrada a capacidade da unidade de conversio de CCAT ou estagdo de conversio de CCAT de mudar para
qualquer ponto de regulagdo de poténcia reativa da gama de poténcias reativas aplicivel no ambito dos objetivos

de desempenho especificados da configuragdo de controlo de poténcia reativa em causa; e

i) Nenhuma medida de prote¢do tem lugar dentro dos limites de funcionamento especificados pelo diagrama de
capacidade de poténcia reativa.

3. No que se refere ao ensaio do modo de controlo de tensdo:

a) E necessirio demonstrar a capacidade da unidade de conversio de CCAT ou estacio de conversio de CCAT de
funcionar em modo de controlo de tensdo nas condigdes estabelecidas no artigo 22.2, n.° 3;

b) O ensaio do modo de controlo de tensdo deve verificar os seguintes pardmetros:
i) Gradiente e banda morta da caracteristica estética aplicados;
ii) Exatiddo da regulacio;
iif) Insensibilidade da regulagdo;
iv) Momento da ativacdo de poténcia reativa;
¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) A gama de regulagdo, e o estatismo e a banda morta reguldveis, estio em conformidade com os pardmetros
caracteristicos, acordados ou decididos, especificados em conformidade com o artigo 22.°, n.° 3;

ii) A insensibilidade do controlo da tensdo nio ¢é superior a 0,01 pu;

i) Na sequéncia de um escaldo de tensdo, 90 % da variacdo de poténcia reativa é alcancada dentro dos tempos e
tolerancias especificados em conformidade com o artigo 222, n.° 3.

4. No que se refere ao ensaio do modo de controlo de poténcia reativa:

a) E necessirio demonstrar a capacidade da unidade de conversio de CCAT ou estacio de conversio de CCAT de
funcionar em modo de controlo de poténcia reativa nas condi¢des referidas no artigo 22.°, n.° 4;

b) O ensaio do modo de controlo de poténcia reativa complementa o ensaio de capacidade de poténcia reativa;
¢) O ensaio do modo de controlo de poténcia reativa deve verificar os seguintes pardmetros:

i) Incremento e gama do ponto de regulagio da poténcia reativa;

ii) Exatiddo da regulagio; e

iii) Momento da ativacio de poténcia reativa;
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d) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:
i) Incremento e gama do ponto de regulacio da poténcia reativa conformes com o artigo 22.°, n.° 4;
i) Exatiddo da regulagio conforme com o estabelecido no artigo 22.°, n.° 3.

5. No que se refere ao ensaio do modo de controlo do fator de poténcia:

a) E necessirio demonstrar a capacidade da unidade de conversio de CCAT ou estacio de conversio de CCAT de
funcionar em modo de controlo do fator de poténcia nas condigdes referidas no artigo 22.°, n.° 5;

b) O ensaio do modo de controlo do fator de poténcia deve verificar os seguintes pardmetros:
i) Gama do ponto de regulacio do fator de poténcia;
ii) Exatidio da regulacio;
iii) Resposta de poténcia reativa aos escaldes de poténcia ativa;
¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:
i) Incremento e gama do ponto de regulagdo do fator de poténcia conformes com o artigo 222, n.° 5;

ii) O momento da ativacio de poténcia reativa devido a um escaldo de poténcia ativa nio excede os requisitos
estabelecidos no artigo 22.°, n.° 5;

iii) Exatiddo da regulagdo conforme com o valor estabelecido no artigo 22.°, n.° 5.
6.  No que se refere ao ensaio da resposta em modo sensivel a frequéncia:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de modular continuamente a poténcia ativa, de forma
a contribuir para o controlo da frequéncia, em toda a gama de funcionamento entre as capacidades mdxima e
minima de transporte de poténcia ativa em CCAT e verificar a observancia, por parte do sistema CCAT, dos
pardmetros de estado estaciondrio das regulagdes, como o estatismo e a banda morta, e dos pardmetros dinidmicos,
incluindo a robustez durante a resposta a escaldes de frequéncia e a grandes variacdes rapidas de frequéncia;

b) O ensaio tem de ser realizado através da simulacdo de escaldes e rampas de frequéncia suficientemente grandes para
ativarem, pelo menos, 10 % da gama plena de resposta da poténcia ativa a frequéncia em cada sentido, tendo em
conta as regulagdes de estatismo e de banda morta. Injetam-se sinais de desvio de frequéncia simulado no
controlador da unidade de conversdo de CCAT ou estacdo de conversdo de CCAT;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem preenchidas as seguintes condigdes:

i) O tempo de ativacdo da resposta plena da poténcia ativa a frequéncia, na sequéncia de um escaldo de frequéncia,
ndo é mais longo do que o exigido no anexo If;

ii) Ndo ocorrem oscilagdes ndo-amortecidas aps a resposta a escaldes;
iii) O atraso inicial estd em conformidade com o anexo I;

iv) As regulagdes de estatismo estdo disponiveis dentro do intervalo previsto no anexo II e a banda morta (limiares)
ndo ¢ superior ao valor especificado no mesmo anexo;

v) A insensibilidade da resposta da poténcia ativa a frequéncia em qualquer ponto de funcionamento aplicdvel ndo
excede os requisitos estabelecidos no anexo IL

7. No que se refere ao ensaio da resposta em modo MLSF-O:

a) E necessirio demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de modular continuamente a poténcia ativa, de forma
a contribuir para o controlo da frequéncia, em caso de grande aumento da frequéncia da rede e verificar
a observancia, por parte do sistema CCAT, dos pardmetros de estado estaciondrio das regulagdes, como o estatismo e
a banda morta, e dos pardmetros dindmicos, incluindo a resposta a escaldes de frequéncia;
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b) O ensaio tem de ser realizado através da simulagio de escaldes e rampas de frequéncia suficientemente grandes para
ativarem, pelo menos, 10 % da gama plena de resposta da poténcia ativa a frequéncia, tendo em conta as regulagdes
de estatismo e de banda morta. Injetam-se sinais de desvio de frequéncia simulado no controlador da unidade de
conversdo de CCAT ou estagdo de conversio de CCAT;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se ambas as condigdes seguintes estiverem preenchidas:

i) Os resultados obtidos no ensaio para os parametros estticos e para os pardmetros dindmicos sdo conformes com
os requisitos estabelecidos no anexo II;

ii) Ndo ocorrem oscilagdes ndo-amortecidas apds a resposta a escaldes.
8. No que se refere ao ensaio da resposta em modo MLSF-U:

a) E necessirio demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de modular continuamente a poténcia ativa em
pontos de funcionamento abaixo da capacidade mdxima de transporte de poténcia ativa em CCAT, de forma
a contribuir para o controlo da frequéncia, em caso de grande queda da frequéncia da rede;

b) O ensaio tem de ser realizado através da simulacio de pontos de carga apropriados de poténcia ativa, com escaldes e
rampas em subfrequéncias suficientemente grandes para ativarem, pelo menos, 10 % da gama plena de resposta da
poténcia ativa a frequéncia, tendo em conta as regulagdes de estatismo e de banda morta. Injetam-se sinais de desvio
de frequéncia simulado no controlador da unidade de conversio de CCAT ou estagdo de conversio de CCAT;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se ambas as condigdes seguintes estiverem preenchidas:

i) Os resultados obtidos no ensaio para os parametros estiticos e para os pardmetros dinimicos sdo conformes com
os requisitos estabelecidos no anexo II;

ii) Ndo ocorrem oscilagdes ndo-amortecidas apds a resposta a escaldes.
9.  No que se refere ao ensaio da capacidade de controlo da poténcia ativa:

a) E necessario demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de modular continuamente a poténcia ativa em toda
a gama de funcionamento, em conformidade com o artigo 13.°, n.° 1, alineas a) e d);

b) O ensaio tem de ser realizado através do envio de instrugdes manuais e automadticas por parte do ORT competente;
¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:
i) O sistema CCAT funciona de modo comprovadamente estével;

ii) Tempo de adaptacdo da poténcia ativa inferior ao atraso especificado em conformidade com o artigo 13.2, n.° 1,
alinea a);

iii) Foi demonstrada a resposta dinimica do sistema CCAT a instrucdes de troca ou partilha de reservas, ou de
participacdo em processos de compensacio de desequilibrios, se o sistema for capaz de satisfazer os requisitos
especificados para estes produtos pelo ORT competente.

10.  No que se refere ao ensaio da alteracdo da taxa de rampa:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de adaptar a taxa de rampa em conformidade com
0 artigo 13.°, n.° 2;

b) O ensaio tem de ser realizado pelo ORT competente através do envio de instrugdes de alteragdo da rampa;
¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condic¢des:
i) A taxa de rampa ¢ adaptdvel;

ii) O sistema CCAT funciona de modo comprovadamente estdvel durante os periodos em rampa.
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11.  No que se refere ao ensaio de arranque auténomo, se for caso disso:

a) E necessario demonstrar a capacidade técnica do sistema CCAT de, no prazo mdaximo especificado pelo ORT
competente, colocar em tensio o barramento da subestagio de corrente alternada remota a qual estd ligada, em
conformidade com o artigo 37.2, n.° 2;

b) O ensaio tem de ser realizado enquanto o sistema CCAT arranca a partir de uma paragem total;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:

i) O sistema CCAT é comprovadamente capaz de colocar em tensio o barramento da subestacdo de corrente
alternada remota a qual estd ligada;

ii) O sistema CCAT funciona a partir de um ponto de funcionamento estdvel a capacidade acordada, em
conformidade com o estabelecido no artigo 37.°, n.° 3.

Artigo 72.0

Ensaios da conformidade de médulos de parque gerador ligados em corrente continua e de
estacdes de conversio de CCAT remotas

1. Em vez de parte dos ensaios a seguir descritos, podem ser utilizados certificados de equipamento, desde que estes
sejam facultados ao operador de rede competente.

2. No que se refere ao ensaio da capacidade de poténcia reativa de médulos de parque gerador ligados em corrente
continua:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade técnica do médulo de parque gerador ligado em corrente continua de fornecer
poténcia reativa capacitiva e indutiva em conformidade com o artigo 40.°, n.o 2;

b) O ensaio de capacidade de fornecimento de poténcia reativa é realizado a maxima poténcia reativa, tanto capacitiva
como indutiva, e deve verificar os seguintes pardmetros:

i) Funcionamento a mais de 60 % da capacidade médxima durante 30 minutos;

ii) Funcionamento na gama de 30-50 % da capacidade mdxima durante 30 minutos; e

iii) Funcionamento na gama de 10-20 % da capacidade maxima durante 60 minutos;

¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condicdes:

i) O moédulo de parque gerador ligado em corrente continua funciona durante um periodo ndo inferior ao
requerido & médxima poténcia reativa, tanto capacitiva como indutiva, em cada um dos pardmetros referidos na
alinea b);

ii) E demonstrada a capacidade do médulo de parque gerador ligado em corrente continua de mudar para qualquer
ponto de regulacio de poténcia reativa da gama de poténcias reativas acordada ou decidida no dmbito dos

objetivos de desempenho especificados da configuragio de controlo de poténcia reativa em causa; e

i) Nenhuma medida de prote¢io tem lugar dentro dos limites de funcionamento especificados pelo diagrama de
capacidade de poténcia reativa.

3. No que se refere ao ensaio da capacidade de poténcia reativa de unidades de conversdo de CCAT remotas:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade técnica da unidade de conversio de CCAT ou estagdo de conversdo de CCAT
de fornecer poténcia reativa capacitiva e indutiva em conformidade com o artigo 48.°, n.° 2;

b) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:

i) A unidade de conversio de CCAT ou estacdo de conversio de CCAT funciona durante, pelo menos, uma hora a
poténcia reativa maxima, tanto capacitiva como indutiva:

— a capacidade minima de transporte de poténcia ativa em CCAT;
— a capacidade médxima de transporte de poténcia ativa em CCAT; e

— num ponto de funcionamento de poténcia ativa compreendido entre estes niveis maximo e minimo;
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i) E demonstrada a capacidade da unidade de conversio de CCAT ou estacio de conversio de CCAT de mudar para
qualquer ponto de regulagdo de poténcia reativa da gama de poténcias reativas acordada ou decidida no ambito
dos objetivos de desempenho especificados da configuracio de controlo de poténcia reativa em causa; e

iii) Nenhuma medida de protecdo tem lugar dentro dos limites de funcionamento especificados pelo diagrama de
capacidade de poténcia reativa.

4. No que se refere ao ensaio do modo de controlo de tensdo:

a) E necessirio demonstrar a capacidade do médulo de parque gerador ligado em corrente continua de funcionar em
modo de controlo de tensdo nas condicdes estabelecidas no artigo 21.° do Regulamento (UE) 2016/631;

b) O ensaio do modo de controlo de tensdo deve verificar os seguintes pardmetros:
i) Gradiente e banda morta da caracteristica estética aplicados;
ii) Exatiddo da regulacio;
iii) Insensibilidade da regulacio;
iv) Momento da ativacdo de poténcia reativa;
¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:
i) A gama de regulacio, e o estatismo e a banda morta reguldveis, estio em conformidade com os pardmetros
caracteristicos, acordados ou decididos, especificados em conformidade com o artigo 21.°, n.° 3, alinea d), do

Regulamento (UE) 2016/631;

ii) A insensibilidade do controlo da tensdo ndo é superior a 0,01 pu, em conformidade com o artigo 21.°, n.° 3,
alinea d), do Regulamento (UE) 2016/631;

iii) Na sequéncia de um escaldo de tensdo, 90 % da variagdo de poténcia reativa é alcangada dentro dos tempos e
tolerancias especificados em conformidade com o artigo 21.2, n.° 3, alinea d), do Regulamento (UE) 2016/631;

5. No que se refere ao ensaio do modo de controlo de poténcia reativa:

a) E necessirio demonstrar a capacidade do médulo de parque gerador ligado em corrente continua de funcionar em
modo de controlo de poténcia reativa nas condigdes estabelecidas no artigo 21.°, n.o 3, alinea d), subalinea iii, do
Regulamento (UE) 2016/631;

b) O ensaio do modo de controlo de poténcia reativa complementa o ensaio de capacidade de poténcia reativa;

¢) O ensaio do modo de controlo de poténcia reativa deve verificar os seguintes pardmetros:

i) Incremento e gama do ponto de regulagio da poténcia reativa;
ii) Exatiddo da regulacio;
i) Momento da ativagdo de poténcia reativa;

d) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) Incremento e gama do ponto de regulacio da poténcia reativa conformes com o artigo 21.°, n.° 3, alinea d), do
Regulamento (UE) 2016/631;

ii) Exatidio da regulagio conforme com o estabelecido no artigo 21.°, no 3, alinea d), do Regulamento (UE)
2016/631.

6. No que se refere ao ensaio do modo de controlo do fator de poténcia:

a) E necessdrio demonstrar a capacidade do médulo de parque gerador ligado em corrente continua de funcionar em
modo de controlo do fator de poténcia nas condigdes referidas no artigo 21.°, n.° 3, alinea d), subalinea iv), do
Regulamento (UE) 2016/631;

b) O ensaio do modo de controlo do fator de poténcia deve verificar os seguintes pardmetros:

i) Gama do ponto de regulacio do fator de poténcia;
ii) Exatiddo da regulacio;

iii) Resposta de poténcia reativa aos escaldes de poténcia ativa;
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¢) O ensaio é considerado bem-sucedido se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) Incremento e gama do ponto de regulagio do fator de poténcia conformes com o artigo 21.°, n.° 3, alinea d), do
Regulamento (UE) 2016/631;

ii) O momento da ativacio de poténcia reativa devido a um escalio de poténcia ativa ndo excede o requisito
estabelecido no artigo 21.°, n.° 3, alinea d), do Regulamento (UE) 2016/631;

iii) Exatiddo da regulagio conforme com o valor estabelecido no artigo 21.°, n.° 3, alinea d), do Regulamento (UE)
2016/631.

7. No que se refere aos ensaios referidos nos n. 4, 5 e 6, o ORT competente pode selecionar para ensaio apenas
duas das trés opg¢des de controlo.

8. No que se refere a resposta em modo MLSF-O de médulos de parque gerador ligados em corrente continua, os
ensaios tém de ser realizados em conformidade com o artigo 47.°, n.° 3, do Regulamento (UE) 2016/631.

9. No que se refere a resposta em modo MLSF-U de médulos de parque gerador ligados em corrente continua, os
ensaios tém de ser realizados em conformidade com o artigo 48.2, n.° 3, do Regulamento (UE) 2016/631.

10.  No que se refere a capacidade de controlo de poténcia ativa de médulos de parque gerador ligados em corrente
continua, os ensaios tém de ser realizados em conformidade com o artigo 48., n.° 2, do Regulamento (UE) 2016/631.

11.  No que se refere a resposta em modo sensivel a frequéncia de médulos de parque gerador ligados em corrente
continua, os ensaios tém de ser realizados em conformidade com o artigo 48.2, n.o 4, do Regulamento (UE) 2016/631.

12.  No que se refere ao controlo de restabelecimento da frequéncia de mddulos de parque gerador ligados em
corrente continua, os ensaios tém de ser realizados em conformidade com o artigo 45.°, n.° 5, do Regulamento (UE)
2016/631.

13.  No que se refere a resposta a um sinal rdpido de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua,
o ensaio ¢é considerado bem-sucedido se a resposta do médulo ocorrer dentro do prazo mdximo especificado no
artigo 39.°, n.° 1, alinea a).

14.  No que se refere aos ensaios de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua quando a rede coletora
em corrente alternada ndo estiver a frequéncia nominal de 50 Hz, o operador de rede competente, em coordenacgdo com
o ORT competente, acorda com o proprietario do médulo que ensaios de conformidade s3o necessarios.

CAPITULO 3

Simulagées de conformidade
Artigo 73.°
Simulacdes da conformidade de sistemas CCAT

1. Em vez de parte das simulagdes a seguir descritas, podem ser utilizados certificados de equipamento, desde que
estes sejam facultados ao operador de rede competente.

2. No que se refere a simulagdo da injegdo rdpida de corrente em defeito:

a) O proprietirio da unidade de conversio de CCAT ou estagio de conversio de CCAT procede a simulacio da
capacidade de injecdo rdpida de corrente em defeito nas condi¢es estabelecidas no artigo 19.5;

b) A simulacio é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no
artigo 19.°.
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3. No que se refere a simulagdo da capacidade de suportar cavas de tensdo:

a) O proprietario do sistema CCAT procede a simulagdo da capacidade de suportar cavas de tensio nas condi¢des
estabelecidas no artigo 25.0; e

b) A simulacio é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no
artigo 25.9

4. No que se refere a simulacdo da recuperagdo de poténcia ativa ap6s defeito:

a) O proprietrio do sistema CCAT procede a simulacdo da capacidade de recuperagio de poténcia ativa apds defeito
nas condi¢des estabelecidas no artigo 26.°

b) A simulacdo é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no
artigo 26.

5. No que se refere a simulagdo da capacidade de poténcia reativa:

a) O proprietirio da unidade de conversio de CCAT ou estagio de conversio de CCAT procede a simulacio da
capacidade de fornecer poténcia reativa capacitiva e indutiva nas condigdes estabelecidas no artigo 20.°, n.* 2 a 4;

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:

i) O modelo de simulacdo da unidade de conversio de CCAT ou estagdo de conversdo de CCAT é validado em
relacdo aos ensaios de conformidade da capacidade de poténcia reativa referidos no artigo 71.%

ii) £ demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 20.°, n.s 2 a 4.
6.  No que se refere a simulacdo do controlo do amortecimento de oscilagdes de poténcia (AOP):

a) O proprietario do sistema CCAT tem de demonstrar a capacidade do seu sistema de controlo (funcio AOP) de
amortecer oscilagdes de poténcia nas condigdes estabelecidas no artigo 30.;

b) A estabilizagdo tem de resultar num melhor amortecimento proporcionado pela resposta de poténcia ativa corres-
pondente ao sistema CCAT em combinagdo com a fun¢do AOP, comparativamente a resposta de poténcia ativa do
sistema CCAT sem a fungdo AOP;

¢) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:

i) A fungdo AOP amortece as oscilagdes de poténcia do sistema CCAT dentro da gama de frequéncias especificada
pelo ORT competente. Esta gama de frequéncias tem de incluir a frequéncia local do sistema CCAT e as oscilagdes
de rede previstas; e

ii) A variacio da transferéncia de poténcia ativa no sistema CCAT especificada pelo ORT competente ndo gera
oscilagdes ndo-amortecidas de poténcia ativa ou reativa no sistema CCAT.

7. No que se refere a simulagdo da alteragdo de poténcia ativa em caso de perturbacio:

a) O proprietirio do sistema CCAT procede a simulagdo da capacidade de alterar rapidamente a poténcia ativa em
conformidade com o artigo 13.°, n.° 1, alinea b); e

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) E demonstrado que o sistema CCAT funciona de modo estdvel durante a sequéncia pré-especificada de variacio de
poténcia ativa;

ii) O atraso inicial de adaptagdo da poténcia ativa é inferior ao valor especificado no artigo 13.°, n.° 1, alinea b), ou,
se for superior, ¢ justificado com razoabilidade.
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8. No que se refere a simulagio da reversdo rdpida de poténcia ativa, se for caso disso:

a) O proprietdrio do sistema CCAT procede a simulagio da capacidade de reverter rapidamente a poténcia ativa em
conformidade com o artigo 13.2, n.° 1, alinea c);

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:
i) O sistema CCAT funciona de modo comprovadamente estavel;

ii) O tempo de adaptagdo da poténcia ativa ¢ inferior ao valor especificado no artigo 13.2, n.° 1, alinea c), ou, se for
superior, € justificado com razoabilidade.

Artigo 74.°

Simulagdes da conformidade de moédulos de parque gerador ligados em corrente continua e de
estacdes de conversio de CCAT remotas

1. Os médulos de parque gerador ligados em corrente continua sdo sujeitos as simulagdes de conformidade descritas
no presente artigo. Em vez de parte das simulagdes a seguir descritas, podem ser utilizados certificados de equipamento,
desde que estes sejam facultados ao operador de rede competente.

2. No que se refere a simulagdo da injegdo rdpida de corrente em defeito:

a) O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua procede a simula¢do da capacidade de
injecdo rdpida de corrente em defeito nas condigdes estabelecidas no artigo 20.°, n.o 2, alinea b), do Regulamento
(UE) 2016/631; e

b) A simula¢do é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade com o requisito estabelecido no
artigo 20.°, n.° 2, alinea b), do Regulamento (UE) 2016/631.

3. No que se refere a simulagdo da recuperagio de poténcia ativa apds defeito:

a) O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua procede a simulacdo da capacidade de
recuperacdo de poténcia ativa apds defeito nas condigdes estabelecidas no artigo 20., n.° 3, alinea a), do
Regulamento (UE) 2016/631; e

b) A simula¢do é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade com o requisito estabelecido no
artigo 20.°, n.° 3, alinea a), do Regulamento (UE) 2016/631.

4. No que se refere a simulacdo da capacidade de poténcia reativa de médulos de parque gerador ligados em corrente
continua:

a) O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua procede a simulagdo da capacidade de
fornecer poténcia reativa capacitiva e indutiva nas condi¢des estabelecidas no artigo 40.2, n.0 2; e

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condigdes:

i) O modelo de simulacio do mddulo de parque gerador ligado em corrente continua é validado em relagio aos
ensaios de conformidade da capacidade de poténcia reativa referidos no artigo 72.2, n.° 2;

i) E demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 40.°, n.o 2.
5. No que se refere a simulagdo da capacidade de poténcia reativa de unidades de conversio de CCAT remotas:

a) O proprietdrio da unidade de conversio de CCAT remota ou estagio de conversio de CCAT remota procede a
simulagdo da capacidade de fornecer poténcia reativa capacitiva e indutiva nas condi¢des estabelecidas no artigo 48.°,
ne 2 e
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b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se estiverem cumulativamente preenchidas as seguintes condi¢des:

i) O modelo de simulacio da unidade de conversio de CCAT remota ou estagio de conversio de CCAT remota é
validado em relagdo aos ensaios de conformidade da capacidade de poténcia reativa referidos no artigo 72.2, n.° 3;

ii) E demonstrada a conformidade com os requisitos estabelecidos no artigo 48.2, n.c 2.
6.  No que se refere a simulagdo do controlo do amortecimento de oscilagdes de poténcia:

a) O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua procede a simulagdo da capacidade de
amortecimento de oscilagdes de poténcia nas condigdes estabelecidas no artigo 21.°, n.° 3, aline f), do Regulamento
(UE) 2016/631; ¢

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade do modelo com as condigdes estabe-
lecidas no artigo 21.°, n.° 3, alinea f), do Regulamento (UE) 2016/631.

7. No que se refere a simulagdo da capacidade de suportar cavas de tensdo:

a) O proprietirio do médulo de parque gerador ligado em corrente continua procede a simula¢do da capacidade de
suportar cavas de tensdo nas condi¢des estabelecidas no artigo 16.°, n.° 3, alinea a), do Regulamento (UE) 2016/631;

b) A simulagdo é considerada bem-sucedida se for demonstrada a conformidade do modelo com as condigdes estabe-
lecidas no artigo 16., n.° 3, alinea a), do Regulamento (UE) 2016/631.

CAPITULO 4

Orientagées ndo-vinculativas sobre a aplicacio e acompanhamento da aplicacio
Artigo 75.°
Orientacdes ndo-vinculativas sobre a aplicacio

1. O mais tardar seis meses ap6s a data de entrada em vigor do presente regulamento, a REORT para a Eletricidade
deve elaborar e, seguidamente, de dois em dois anos, emitir orientagdes escritas ndo-vinculativas, destinadas aos seus
membros e a outros operadores de rede, sobre os elementos deste regulamento que exijam decisdes nacionais. A REORT
para a Eletricidade publica essas orienta¢des no seu sitio Web.

2. Quando pretender emitir orientacdes ndo-vinculativas, a REORT para a Eletricidade deve consultar as partes
interessadas.

3. As orienta¢des ndo-vinculativas devem explicar as questdes, condigdes e interdependéncias técnicas a ter em conta
para cumprir os requisitos do presente regulamento a nivel nacional.

Artigo 76.°
Acompanhamento

1. A REORT para a Eletricidade deve acompanhar a aplicagio do presente regulamento em conformidade com
o artigo 8.2, n.° 8, do Regulamento (CE) n.> 714/2009. Esse acompanhamento deve, nomeadamente:

a) Identificar eventuais divergéncias na aplicacdo nacional do presente regulamento;

b) Avaliar se os valores e gamas escolhidos dos requisitos aplicdveis aos sistemas CCAT e aos mddulos de parque
gerador ligados em corrente continua no ambito do presente regulamento continuam a ser vélidos.
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2. A Agéncia, em coopera¢do com a REORT para a Eletricidade, deve elaborar, o mais tardar doze meses ap6ds a data
de entrada em vigor do presente regulamento, uma lista das informacdes a serem-lhe comunicadas pela segunda em
conformidade com o artigo 8., n.° 9, e o artigo 9.°, n.> 1, do Regulamento (CE) n.c 714/2009. Essa lista pode ser
atualizada. A REORT para a Eletricidade deve manter um arquivo digital de dados abrangente, em formato normalizado,
com as informagdes solicitadas pela Agéncia.

3. Os ORT competentes devem apresentar a REORT para a Eletricidade as informagdes necessdrias para a execugdo
das tarefas referidas nos n. 1 e 2.

A pedido da entidade reguladora, os ORD facultam aos ORT as informagdes referidas no n.° 2, a menos que as entidades
reguladoras, a Agéncia ou a REORT para a Eletricidade jd as tenham obtido no dmbito das tarefas respetivas de acompa-
nhamento da aplicagdo, para evitar duplicagdes de informagdo.

4. Se a REORT para a Eletricidade ou a Agéncia concluirem que, devido a evolu¢do do mercado ou com base na
experiéncia adquirida na aplicagdo do presente regulamento, existem dominios sujeitos ao presente regulamento
nos quais é aconselhdvel maior harmonizagio dos requisitos nele previstos, para favorecer a integracio do mercado,
compete-lhes apresentar propostas de alteracio do presente regulamento em conformidade com o disposto no
artigo 7.2, n.° 1, do Regulamento (CE) n.° 714/2009.

TITULO VII

DERROGACOES

Artigo 77.°

Competéncia para conceder derrogacdes

1. As entidades reguladoras podem, a pedido de um proprietdrio, ou futuro proprietirio, de sistema CCAT ou de
moédulo de parque gerador ligado em corrente continua, de um operador de rede competente ou de um ORT
competente, conceder ao proprietdrio, ou futuro proprietdrio, da rede ou do médulo, ou aos operadores de rede
competente ou ORT competentes, derrogagdes de uma ou mais disposi¢des do presente regulamento para sistemas
CCAT efou médulos de parque gerador ligados em corrente continua novos ou ja existentes, em conformidade com os
artigos 78.°a 82.°.

2. Se aplicdvel no Estado-Membro, podem ser concedidas e revogadas derrogacdes em conformidade com os
artigos 78.° a 81.° por autoridades distintas da entidade reguladora.

Artigo 78.°

Disposicdes gerais

1. A entidade reguladora deve especificar, ap6s consulta dos operadores de rede competente e dos proprietrios de
sistemas CCAT e de mddulos de parque gerador ligados em corrente continua, bem como das outras partes interessadas
que considere serem afetadas pelo presente regulamento, os critérios de concessdo de derrogacdes nos termos dos
artigos 79.° a 81.. Essa entidade deve publicar os critérios no seu sitio Web e comunicd-los a Comissdo no prazo
méximo de nove meses ap6s a data de entrada em vigor do presente regulamento. Se considerar que os critérios ndo sio
consentineos com o presente regulamento, a Comissio pode solicitar a uma entidade reguladora que os altere. Esta
possibilidade de reexaminar e alterar os critérios de concessdo de derrogacdes ndo afeta as derrogagdes ja concedidas,
que continuardo a aplicar-se até a data de termo prevista, especificada na decisdo derrogatoria.

2. Se o considerar necessdrio devido a uma alteragdo de circunstincias relativa a evolugdo dos requisitos da rede,
a entidade reguladora pode, no mdximo uma vez por ano, reexaminar e alterar os critérios de concessdo de derrogagdes
em conformidade com o n.° 1. As alteragdes dos critérios ndo se aplicardo as derrogacdes que ja tenham sido solicitadas.
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3. A entidade reguladora pode decidir que os sistemas CCAT ou moédulos de parque gerador ligados em corrente
continua para os quais tenha sido apresentado um pedido de derrogagdo nos termos dos artigos 79.° a 81.° ndo tém de
cumprir os requisitos do presente regulamento dos quais foi pedida derrogagio, entre o dia da apresentacio do pedido e
a decisdo da entidade reguladora.

Artigo 79.0

Pedidos de derrogacio apresentados por proprietirios de sistemas CCAT ou proprietirios de
modulos de parque gerador ligados em corrente continua

1. Os proprietirios, ou futuros proprietdrios, de sistemas CCAT ou de mddulos de parque gerador ligados em
corrente continua podem solicitar derrogacdes de um ou mais requisitos do presente regulamento.

2. O pedido de derrogacdo é apresentado ao operador de rede competente e deve incluir:

a) A identificagdo do proprietario, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em
corrente continua e o contacto para qualquer comunicagio;

b) Uma descrigdo do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua para a qual ou o qual
é pedida a derrogagdo;

¢) As disposi¢des do presente regulamento das quais é pedida derrogacio e uma descrigdo pormenorizada da
derrogacio solicitada;

d) Uma fundamentagdo pormenorizada, acompanhada dos documentos de apoio pertinentes e de uma andlise de
custos-beneficios nos termos do disposto no artigo 66.%

e) Uma demonstragdo de que a derrogagio solicitada nio teria nenhum efeito adverso no comércio transfronteirico;

f) No caso dos mddulos de parque gerador ligados em corrente continua a uma ou mais estacdes de conversdo de
CCAT remotas, prova de que a estagio de conversdo ndo serd afetada pela derrogacio ou, em alternativa, o acordo do
proprietdrio da estacdo de conversdo a derrogagdo proposta.

3. No prazo miximo de duas semanas apés a rece¢do de um pedido de derrogacdo, o operador de rede competente
confirma ao proprietrio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente
continua se o pedido estd completo. Se o operador de rede competente considerar que o pedido estd incompleto,
o proprietdrio, ou futuro proprietario, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em corrente continua
deve apresentar as informacdes adicionais requeridas no prazo maximo de um més a contar da rece¢do do pedido de
informagdes adicionais. Se o proprietdrio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador
ligado em corrente continua ndo fornecer as informacdes solicitadas no prazo fixado, o pedido de derrogagio serd
considerado retirado.

4. O operador de rede competente deve, em coordenacdo com o ORT competente e os eventuais ORD adjacentes
afetados, avaliar o pedido de derrogagio e a andlise de custos-beneficios facultada, tendo em conta os critérios estabe-
lecidos pela entidade reguladora em conformidade com o artigo 78.°.

5. Se o pedido de derrogagdo disser respeito a um sistema CCAT ou um moédulo de parque gerador ligado em
corrente continua ligado a uma rede de distribui¢do, incluindo redes de distribuigdo fechadas, a avaliagdo do operador de
rede competente deve ser acompanhada de uma avaliagio do pedido de derrogacdo pelo ORT competente. Este deve
apresentar a sua avaliagdo no prazo mdximo de dois meses apds lhe ter sido pedido para o fazer pelo operador de rede
competente.

6. No prazo mdximo de seis meses ap6s a rececdo do pedido de derrogacdo, o operador de rede competente
transmite o pedido a entidade reguladora, acompanhado da avaliacio ou avaliagdes elaboradas em conformidade com
o n 4 e 5. Este prazo pode ser prorrogado por um més, se o operador de rede competente solicitar informagdes
adicionais ao proprietdrio, ou futuro proprietrio, do sistema CCAT ou do médulo de parque gerador ligado em
corrente continua, ou por dois meses, se o operador de rede competente solicitar a0 ORT competente uma avaliacio do
pedido de derrogagio.
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7. A entidade reguladora deve adotar uma decisdo relativa ao pedido de derrogagio no prazo médximo de seis meses
a contar do dia imediato ao da recegdo do pedido. Este prazo pode ser prorrogado por trés meses, antes do seu termo,
se a entidade reguladora solicitar mais informagBes ao proprietdrio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do
médulo de parque gerador ligado em corrente continua ou a qualquer outra parte interessada. O prazo adicional comega
a correr quando tiver sido recebida a informagdo completa.

8. O proprietdrio, ou futuro proprietirio, do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente
continua deve apresentar as informagdes adicionais solicitadas pela entidade reguladora no prazo maximo de dois meses
a contar desse pedido. Se, terminado este prazo, o proprietdrio, ou futuro proprietério, do sistema CCAT ou do médulo
de parque gerador ligado em corrente continua ndo tiver fornecido as informagdes solicitadas, o pedido de derrogagio
serd considerado retirado, a menos que, antes do termo do prazo:

a) A entidade reguladora decida conceder uma prorrogagio; ou

b) O proprietirio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do mddulo de parque gerador ligado em corrente
continua informe a entidade reguladora, por meio de um memorando fundamentado, de que o pedido de derrogagio
estd completo.

9. A entidade reguladora deve emitir uma decisio fundamentada sobre o pedido de derrogacdo. Sempre que
a entidade reguladora conceda uma derrogagio, especifica a duragdo da mesma.

10. A entidade reguladora notifica a sua decisdo ao proprietrio, ou futuro proprietdrio, do sistema CCAT ou do
médulo de parque gerador ligado em corrente continua, ao operador de rede competente e ao ORT competente.

11. A entidade reguladora pode revogar uma decisio de derrogacdo, se as circunstincias e as razdes subjacentes ja
ndo se aplicarem, ou entdo mediante recomendacio fundamentada da Comissdo ou, nos termos do artigo 83.2, n.° 2, da
Agéncia.

Artigo 80.°

Pedidos de derrogacio apresentados por operadores de rede competentes ou por ORT
competentes

1. Os operadores de rede competentes ou os ORT competentes podem solicitar derrogagdes para classes de sistemas
CCAT ou de médulos de parque gerador ligados em corrente continua que ja estejam ligados ou a ligar a sua rede.

2. Os operadores de rede competentes ou os ORT competentes apresentam os seus pedidos de derrogac¢do a entidade
reguladora. O pedido de derrogacdo deve incluir:

a) A identificacdo do operador de rede competente ou ORT competente e um contacto para qualquer comunicagio;

b) Uma descrigdo dos sistemas CCAT ou dos médulos de parque gerador ligados em corrente continua para as quais ou
para os quais é pedida a derrogagdo e a capacidade instalada total e o niimero de sistemas CCAT ou moédulos de
parque gerador ligados em corrente continua;

¢) O requisito ou requisitos do presente regulamento para os quais é pedida a derrogacido e uma descri¢io pormeno-
rizada da derrogacio solicitada;

d) Uma fundamentagdo pormenorizada, acompanhada dos documentos de apoio pertinentes;
e) Uma demonstracdo de que a derrogacio solicitada ndo teria nenhum efeito adverso no comércio transfronteirico;

f) Uma andlise de custos-beneficios nos termos do disposto no artigo 66.°. Se for caso disso, a andlise de custos-
-beneficios ¢ efetuada em coordenagdo com o ORT competente e os eventuais ORD adjacentes.

3. Se o pedido de derrogacio for apresentado por um ORD ou ORDF competente, a entidade reguladora deve, no
prazo méximo de duas semanas a contar do dia imediato ao da rececio do pedido, solicitar a0 ORT competente que
avalie o pedido de derrogacio com base nos critérios estabelecidos pela entidade reguladora nos termos do artigo 78..
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4. No prazo méximo de duas semanas a contar do dia imediato ao da rececio do pedido de avaliagio, o ORT
competente confirma ao ORD ou ORDF competente se o pedido de derrogagdo estd completo. Se o ORT competente
considerar que o pedido estd incompleto, 0 ORD ou ORDF competente deve apresentar as informacdes adicionais
requeridas no prazo maximo de um més a contar da rececdo do pedido de informagdes adicionais.

5. No prazo maximo de seis meses a contar da data de rece¢do do pedido de derrogacdo, o ORT competente deve
apresentar a sua avaliacdo, incluindo toda a documentagdo pertinente, a entidade reguladora. O prazo de seis meses
pode ser prorrogado por um més, se o0 ORT competente solicitar mais informagdes ao ORD ou ORDF competente.

6. A entidade reguladora deve adotar uma decisdo relativa a um pedido de derrogagdo no prazo maximo de seis
meses a contar do dia imediato ao da recegdo do pedido. Se o pedido de derrogagdo for apresentado pelo ORD ou
ORDF competente, o prazo de seis meses corre desde o dia imediato ao da rececio da avaliagio do ORT competente nos
termos do n.° 5.

7. O prazo de seis meses referido no n° 6 pode ser prorrogado antes do seu termo, por mais trés meses, se
a entidade reguladora solicitar mais informagdes ao operador de rede competente que solicita a derrogagdo ou
a qualquer outra parte interessada. O prazo adicional comega a correr no dia imediato ao da rece¢do da informacio
completa.

O operador de rede competente deve apresentar as informagdes adicionais solicitadas pela entidade reguladora no prazo
méximo de dois meses a contar da data do pedido. Se, terminado este prazo, o operador de rede competente ndo tiver
fornecido as informagdes adicionais solicitadas, o pedido de derrogacio serd considerado retirado, a menos que, antes do
termo do prazo:

a) A entidade reguladora decida conceder uma prorrogagio; ou

b) O operador de rede competente informe a entidade reguladora, por meio de um memorando fundamentado, de que
o pedido de derrogagdo estd completo.

8. A entidade reguladora deve emitir uma decisdo fundamentada sobre o pedido de derrogagdo. Sempre que
a entidade reguladora conceda uma derrogagio, especifica a duragdo da mesma.

9. A entidade reguladora comunica a sua decisio ao operador de rede competente requerente da derrogagdo, ao ORT
competente e a Agéncia.

10.  As entidades reguladoras podem estabelecer outros requisitos em matéria de elaboragdo de pedidos de derrogagio
pelos operadores de rede competente. Para o efeito, devem ter em conta a delimitagdo entre rede de transporte e rede de
distribui¢do a nivel nacional e consultar os operadores de rede, os proprietdrios de sistemas CCAT, os proprietdrios de
modulos de parque gerador ligados em corrente continua e as outras partes interessadas, incluindo os fabricantes.

11. A entidade reguladora pode revogar uma decisdo de derrogacdo, se as circunstincias e as razdes subjacentes jd
ndo se aplicarem, ou entdo mediante recomendacio fundamentada da Comissdo ou, nos termos do artigo 83.2, n.° 2, da
Agéncia.

Artigo 81.°

Pedidos de derrogacio das disposicdes do titulo III apresentados por proprietirios de mddulos de
parque gerador ligados em corrente continua

1. Caso se refiram a médulos de parque gerador ligados em corrente continua que tenham, ou irdo ter, uma ligagdo
tinica a uma unica zona sincrona, os pedidos de derrogacdo das disposi¢des do artigo 40.°, n.o 1, alineas b) e ¢), e n.° 2,
alineas a) e b), e dos artigos 41.° a 45.° ndo estdo sujeitos ao disposto no artigo 79.°, n.° 2, alineas d) e e).
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2. A entidade reguladora pode estabelecer condi¢des para as decisdes relativas aos pedidos de derrogagio referidos no
ne 1, entre as quais que a evolucdo da ligagdo para uma rede multiterminal, ou a ligacdo de outro médulo de parque
gerador ao mesmo ponto, implicard a reavaliacio da derrogagdo pela entidade reguladora ou a expiracdo da mesma. Ao
adotar uma decisdo relativa a um pedido de derrogagdo, a entidade reguladora deve ter em conta a necessidade de
otimizar a configuracio entre o0 médulo de parque gerador ligado em corrente continua e a estagio de conversdo de
CCAT remota, bem como as expectativas legitimas do proprietdrio do médulo de parque gerador ligado em corrente
continua.

Artigo 82.°
Registo de derrogacdes dos requisitos do presente regulamento

1. As entidades reguladoras devem manter um registo das derrogacdes que tenham concedido ou recusado e, pelo
menos semestralmente, devem facultar a Agéncia um registo atualizado e consolidado, do qual entregam cépia a REORT
para a Eletricidade.

2. Devem constar do registo, nomeadamente:

a) O requisito ou requisitos dos quais foi concedida ou recusada derrogacio;
b) O teor da derrogacio;

) As razdes da concessdo ou recusa da derrogagio;

d) As consequéncias da concessio da derrogacio.

Artigo 83.°
Acompanhamento das derrogacdes

1. A Agéncia acompanha o processo derrogatério em colaboracio com as entidades reguladoras ou autoridades
competentes do Estado-Membro. Essas entidades ou autoridades do Estado-Membro devem facultar & Agéncia todas as
informagdes necessdrias para o efeito.

2. A Agéncia pode emitir uma recomendagdo fundamentada a uma entidade reguladora no sentido da revogacio de
uma derrogagio por falta de justificagio. A Comissdo pode igualmente emitir uma recomendag¢do fundamentada, a uma
entidade reguladora ou autoridade competente de Estado-Membro, no sentido da revoga¢do de uma derrogagio por falta
de justificagdo.

3. A Comissdo pode solicitar & Agéncia que a informe relativamente a aplicacdo dos n. 1 e 2 e lhe indique as razdes
para requerer ou ndo requerer a revogacio de derrogagdes.

TITULO VIII

DISPOSICOES FINAIS
Artigo 84.°
Alteracio de contratos e de termos e condigdes gerais

1. Compete as entidades reguladoras garantir que todas as cldusulas relevantes em contratos, termos e condigdes
gerais relativas a ligacdo a rede de novos sistemas CCAT ou de novos mddulos de parque gerador ligados em corrente
continua sdo adaptadas aos requisitos do presente regulamento.
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2. Todas as clausulas relevantes em contratos, termos e condigdes gerais relativas a ligacdo a rede de sistemas CCAT
ou médulos de parque gerador ligados em corrente continua jd existentes sujeitos a todos ou a alguns dos requisitos do
presente regulamento, em conformidade com o artigo 4.°, n.° 1, devem ser adaptadas aos requisitos do presente
regulamento. Estas cldusulas devem ser alteradas no prazo mdximo de trés anos apés a decisdo da entidade reguladora
ou do Estado-Membro nos termos do artigo 4., n.o 1.

3. As entidades reguladoras asseguram que os acordos nacionais entre operadores de rede e proprietdrios de sistemas
CCAT ou de moédulos de parque gerador ligados em corrente continua, novos ou ja existentes, sujeitos ao presente
regulamento, relativos a requisitos de ligacdo a rede de sistemas CCAT e médulos de parque gerador ligados em corrente
continua, designadamente constantes de cddigos de rede nacionais, refletem os requisitos estabelecidos no presente
regulamento.

Artigo 85.°

Sistemas CCAT e médulos de parque gerador ligados em corrente continua ligados a zonas
sincronas ou zonas de controlo ndo abrangidas pela legislacio da UE

1. Se um sistema CCAT ao qual se apliquem os requisitos do presente regulamento ligar zonas sincronas ou zonas de
controlo e pelo menos uma dessas zonas ndo for abrangida pela legislacio da Unido, o ORT competente ou, se for caso
disso, o proprietdrio do sistema CCAT deve procurar estabelecer um acordo que garanta que os proprietdrios de
sistemas CCAT que ndo estejam legalmente obrigados a cumprir o presente regulamento também cooperam na
satisfacdo dos requisitos do mesmo.

2. Caso ndo seja possivel estabelecer um acordo nos termos do n.° 1, o ORT competente ou, se for caso disso,

o proprietdrio do sistema CCAT em causa deve recorrer a todos os meios disponiveis para cumprir os requisitos do
presente regulamento.

Artigo 86.°
Entrada em vigor

O presente regulamento entra em vigor no vigésimo dia seguinte ao da sua publicacio no Jornal Oficial da Unido
Europeia.

Sem prejuizo do disposto no artigo 4.°, n.° 2, alinea b), e nos artigos 5.2, 75.°, 76.° e 78.°, os requisitos do presente
regulamento sdo aplicaveis a partir de trés anos apds a publicacdo.

O presente regulamento ¢ obrigatério em todos os seus elementos e diretamente aplicavel em
todos os Estados-Membros.

Feito em Bruxelas, em 26 de agosto de 2016.

Pela Comissdo
O Presidente
Jean-Claude JUNCKER
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ANEXO 1

Gamas de frequéncia referidas no artigo 11.°

Gama de frequéncia Periodo de funcionamento

47,0 Hz — 47,5Hz | 60 segundos

47,5Hz — 48,5Hz | A especificar pelo ORT competente, mas mais longo do que os tempos estabelecidos para
a produgdo e a procura de acordo com o Regulamento (UE) 2016/631 e o Regulamento
(UE) 2016/1388, respetivamente, e mais longo do que para médulos de parque gerador liga-
dos em corrente continua de acordo com o artigo 39.°

48,5 Hz — 49,0 Hz | A especificar pelo ORT competente, mas mais longo do que os tempos estabelecidos para
a produgdo e a procura de acordo com o Regulamento (UE) 2016/631 e o Regulamento
(UE) 2016/1388, respetivamente, e mais longo do que para médulos de parque gerador liga-
dos em corrente continua de acordo com o artigo 39.°

49,0 Hz — 51,0 Hz | Tempo ilimitado

51,0 Hz — 51,5 Hz | A especificar pelo ORT competente, mas mais longo do que os tempos estabelecidos para
a producido e a procura de acordo com o [com o Regulamento (UE) 2016/631 e o Regula-
mento (UE) 2016/1388, respetivamente, e mais longo do que para mddulos de parque gera-
dor ligados em corrente continua de acordo com o artigo 39.°

51,5 Hz — 52,0 Hz | A especificar pelo ORT competente, mas mais longo do que para médulos de parque gerador
ligados em corrente continua de acordo com o artigo 39.°

Quadro 1: Periodos minimos durante os quais um sistema CCAT tem de ser capaz de funcionar a frequéncias diferentes,
desviadas do valor nominal, sem se desligar da rede.
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ANEXO II

Requisitos aplicdveis ao modo sensivel a frequéncia, a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia
em sobrefrequéncias e a0 modo limitadamente sensivel a frequéncia em subfrequéncias

A. Modo sensivel a frequéncia

1. Ao funcionar em modo sensivel a frequéncia (MSF):

3)

O sistema CCAT tem de ser capaz de responder a desvios de frequéncia em cada rede de corrente alternada ligada,
adaptando o transporte de poténcia ativa como indicado na figura 1 e em conformidade com os pardmetros
especificados por cada ORT dentro das gamas indicadas no quadro 2. Esta especificagdo é comunicada a entidade
reguladora. O modo como essa informacdo é comunicada é determinado em conformidade com o quadro
regulador nacional aplicavel;

A adaptagdo da resposta da poténcia ativa a frequéncia ¢ limitada pela capacidade minima de transporte de
poténcia ativa em CCAT e pela capacidade madxima de transporte de poténcia ativa em CCAT do sistema CCAT
(em cada sentido);

Capacidade méxima de transporte de poténcia ativa
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Figura 1: Capacidade de resposta da poténcia ativa a frequéncia de um sistema CCAT em modo sensivel a
frequéncia, ilustrando o caso de banda morta zero e de insensibilidade zero com ponto de regulagdo da poténcia
ativa positivo (modo de importacio). AP é a variagdo de poténcia ativa do sistema CCAT; f, é a frequéncia visada
da rede de corrente alternada na qual ¢ prestado o servico em modo sensivel a frequéncia e Af é o desvio de
frequéncia na rede de corrente alternada na qual é prestado o servio em modo sensivel a frequéncia.

Parametros Intervalos
Banda morta de resposta as frequéncias 0 mHz — 500 mHz
Estatismo s, (regulagdo crescente) Minimo 0,1 %
Estatismo s, (regulacdo decrescente) Minimo 0,1 %
Insensibilidade de resposta a frequéncia Méximo 30 mHz

Quadro 2: Pardmetros para a resposta da poténcia ativa a frequéncia em modo sensivel a frequéncia.
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¢) O sistema CCAT tem de ser capaz de, apés uma instru¢do do ORT competente, adaptar o estatismo corres-
pondente a regulagdo crescente e o estatismo correspondente a regulagio decrescente, a banda morta de resposta
as frequéncias e a gama de variagdo operacional dentro da gama de poténcia ativa disponivel em modo sensivel a
frequéncia, conforme estabelecido na figura 1 e, mais genericamente, dentro dos limites estabelecidos nas
alineas a) e b). Os valores em causa sdo comunicados a entidade reguladora. O modo como essa informacio é
comunicada é determinado em conformidade com o quadro regulador nacional aplicavel;

d) Em resultado de uma variacdo de frequéncia, o sistema CCAT tem de ser capaz de adaptar a poténcia ativa a
resposta da poténcia ativa a frequéncia definida na figura 1 de modo que essa resposta:

i) seja tdo rdpida quanto intrinsecamente possivel do ponto de vista técnico; e

i) se situe ao nivel ou acima da linha a cheio da figura 2, em conformidade com os pardmetros especificados
pelo ORT competente em observancia dos valores indicados no quadro 3:

— o sistema CCAT tem de ser capaz de aumentar a poténcia ativa AP até ao limite da gama de poténcias
ativas exigida pelo ORT competente em conformidade com os tempos t; e t, de acordo com os valores
indicados no quadro 3, sendo t, o atraso inicial e t, o tempo para a ativagdo plena. Os valores t, e t, sdo
especificados pelo ORT competente e comunicados a entidade reguladora. O modo como essa informagio
¢ comunicada ¢ determinado em conformidade com o quadro regulador nacional aplicdvel;

— se o atraso inicial de ativacdo exceder 0,5 s, o proprietirio do sistema CCAT tem de justificd-lo ao ORT
competente, apresentando motivos razodveis para isso;

AP ,

A
Pméx

|AP|
P

. 1 i 3 ! ! t(s)

Figura 2: Capacidade de resposta da poténcia ativa a frequéncia de um sistema CCAT. AP ¢ a variacdo de
poténcia ativa desencadeada pela variacdo de frequéncia.

Parametros Tempos
Atraso inicial maximo admissivel, t, 0,5 segundos
Tempo méximo admissivel para ativagdo plena t,, salvo se 0 ORT 30 segundos
competente especificar tempos de ativagdo mais longos

Quadro 3: ParAmetros para a ativacdo plena da resposta da poténcia ativa a frequéncia resultante de variacdes
de frequéncia.
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e) No caso dos sistemas CCAT que ligam vdrias zonas de controlo ou zonas sincronas, o sistema CCAT, quando
a funcionar em modo sensivel & frequéncia, tem de ser capaz de adaptar a resposta plena de poténcia ativa a
frequéncia a qualquer momento e durante um periodo continuo;

f) Enquanto persistir um desvio de frequéncia, o controlo de poténcia ativa ndo pode ter nenhum impacto adverso
na resposta da poténcia ativa a frequéncia.

B. Modo limitadamente sensivel a frequéncia em sobrefrequéncias

1. Além dos requisitos do artigo 11.°, aplicam-se os seguintes requisitos no que se refere a0 modo limitadamente
sensivel a frequéncia em sobrefrequéncias (MLSF-O):

a) O sistema CCAT tem de ser capaz de adaptar a resposta de poténcia ativa a frequéncia da rede ou redes de
corrente alternada, durante a importacdo e a exportagdo, em conformidade com a figura 3, para um limiar de
frequéncias, f;, compreendido entre 50,2 Hz e 50,5 Hz (ambos incluidos), com um estatismo, S,, adaptdvel acima
de 0,1 % (inclusive);

b) O sistema CCAT tem de ser capaz de reduzir a poténcia ativa até a sua capacidade minima de transporte de
poténcia ativa em CCAT;

¢) O sistema CCAT tem de ser capaz de adaptar a resposta da poténcia ativa a frequéncia tio rapidamente quanto
seja intrinsecamente possivel do ponto de vista técnico, sendo o atraso inicial e o tempo para ativagio plena
estabelecidos pelo ORT competente e comunicados a entidade reguladora em conformidade com o quadro
regulador nacional aplicavel;

d) O sistema CCAT tem de ser capaz de funcionar de modo estdvel quando em modo MLSF-O. Quando em modo
MLSF-O, as fung¢des de controlo devem ser hierarquizadas em conformidade com o artigo 35.°.

2. O limiar de frequéncias e as regulacdes de estatismo referidos no n. 1, alinea a), sio estabelecidos pelo ORT
competente e comunicados a entidade reguladora em conformidade com o quadro regulador nacional aplicavel.

(fi=fa)

Prnix é a capacidade mdxima de
transporte de poténcia ativa em CCAT

Figura 3: Capacidade de resposta da poténcia ativa a frequéncia de sistemas CCAT em modo MLSF-O. AP é a variagdo
de poténcia ativa do sistema CCAT (consoante as condi¢des de funcionamento, um decréscimo de poténcia
importada ou um acréscimo de poténcia exportada); f, ¢ a frequéncia nominal da rede ou redes de corrente alternada
a qual ou as quais o sistema CCAT estd ligado e Af ¢ a variagdo de frequéncia na rede ou redes de corrente alternada
a qual ou as quais o sistema CCAT estd ligado. A sobrefrequéncias em que f exceda f,, o sistema CCAT tem de reduzir
a poténcia ativa de acordo com a regulagdo de estatismo.
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C. Modo limitadamente sensivel a frequéncia em subfrequéncias

1. Além dos requisitos do artigo 11.°, aplicam-se os seguintes requisitos no que se refere a0 modo limitadamente
sensivel a frequéncia em subfrequéncias (MLSF-U):

a) O sistema CCAT tem de ser capaz de adaptar a resposta de poténcia ativa a frequéncia da rede ou redes de
corrente alternada, durante a importacdo e a exportagdo, em conformidade com a figura 4, para um limiar de
frequéncias, f,, compreendido entre 49,8 Hz e 49,5 Hz (ambos incluidos), com um estatismo, S,, adaptével acima
de 0,1 % (inclusive);

b) Em modo MLSF-U, o sistema CCAT tem de ser capaz de aumentar a poténcia ativa até a sua capacidade méxima
de transporte de poténcia ativa em CCAT;

¢) A resposta da poténcia ativa a frequéncia tem de ser tdo rdpida quanto seja intrinsecamente possivel do ponto de
vista técnico, sendo o atraso inicial e o tempo para ativagio plena estabelecidos pelo ORT competente e
comunicados a entidade reguladora em conformidade com o quadro regulador nacional aplicével;

d) O sistema CCAT tem de ser capaz de funcionar de modo estdvel quando em modo MLSF-U. Quando em modo
MLSE-U, as fungdes de controlo devem ser hierarquizadas em conformidade com o artigo 35..

2. O limiar de frequéncias e as regulagdes de estatismo referidos no n. 1, alinea a), sdo estabelecidos pelo ORT
competente e comunicados a entidade reguladora em conformidade com o quadro regulador nacional aplicével.

P é a capacidade mdxima de
transporte de poténcia ativa em CCAT

Figura 4: Capacidade de resposta da poténcia ativa a frequéncia de sistemas CCAT em modo MLSF-U. AP é a variagdo
de poténcia ativa do sistema CCAT (consoante o estado de funcionamento, um decréscimo de poténcia importada ou
um acréscimo de poténcia exportada); f ¢é a frequéncia nominal da rede ou redes de corrente alternada a qual ou as
quais o sistema CCAT estd ligado e Af é a variagdo de frequéncia na rede ou redes de corrente alternada a qual ou as
quais o sistema CCAT estd ligado. A subfrequéncias em que f exceda f,, o sistema CCAT tem de aumentar a poténcia
ativa de acordo com o estatismo s,
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ANEXO III

Gamas de tensdo referidas no artigo 18.°

Zona sincrona

Gama de tensdo

Periodo de funcionamento

Europa Continental

0,85 pu — 1,118 pu

Tempo ilimitado

1,118 pu — 1,15 pu

A especificar pelo operador de rede em causa,
em coordenagdo com o ORT competente, mas
ndo inferior a 20 minutos

Noérdica

0,90 pu — 1,05 pu

Tempo ilimitado

1,05 pu — 1,10 pu

60 minutos

Gra-Bretanha

0,90 pu — 1,10 pu

Tempo ilimitado

Irlanda e Irlanda do Norte

0,90 pu— 1,118 pu

Tempo ilimitado

Biltico

0,85 pu— 1,118 pu

Tempo ilimitado

1,118 pu — 1,15 pu

20 minutos

Quadro 4: Periodos minimos durante os quais um sistema CCAT tem de ser capaz de funcionar a tensdes diferentes do
valor 1 «por unidade» de referéncia nos pontos de ligagdo sem se desligar da rede. Este quadro aplica-se quando a tensdo
de base para os valores pu se situa entre 110 kV (inclusive) e 300 kV (exclusive).

Zona sincrona

Gama de tensio

Periodo de funcionamento

Europa Continental

0,85 pu — 1,05 pu

Tempo ilimitado

1,05 pu — 1,0875 pu

A especificar por cada ORT, mas ndo inferior
a 60 minutos

1,0875 pu — 1,10 pu

60 minutos

Noérdica

0,90 pu — 1,05 pu

Tempo ilimitado

1,05 pu — 1,10 pu

A especificar por cada ORT, mas ndo superior
a 60 minutos

Gra-Bretanha

0,90 pu — 1,05 pu

Tempo ilimitado

1,05 pu — 1,10 pu

15 minutos

Irlanda e Irlanda do Norte

0,90 pu — 1,05 pu

Tempo ilimitado

Baltico

0,88 pu— 1,097 pu

Tempo ilimitado

1,097 pu — 1,15 pu

20 minutos

Quadro 5: Periodos minimos durante os quais um sistema CCAT tem de ser capaz de funcionar a tensdes diferentes do
valor 1 «por unidade» de referéncia nos pontos de ligacdo sem se desligar da rede. Este quadro aplica-se quando a tensdo

de base para os valores pu se situa entre 300 kV e 400 kV (inclusive).
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ANEXO IV

Requisitos apliciveis ao perfil U-Q/P,

mix

referido no artigo 20.°

U (pu)
i Contorno exterior fixo
1,15
1,1 &
; Amplitude ' :
: mdxima de :
1.0 z . tensdo Amplitude K
v mdxima de ;
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Figura 5: O diagrama representa os limites de um perfil U-Q/P, ., sendo U a tensdo nos pontos de ligacdo, expressa pela
razdo «por unidade» entre o valor efetivo de tensdo e o valor 1 «por unidade» de referéncia desta, e Q[P a razdo entre
a poténcia reativa e a capacidade maxima de transporte de poténcia ativa em CCAT. A posi¢do, dimensdo e forma do
contorno interior sdo indicativas; podem ser utilizadas formas ndo-retangulares dentro do contorno interior. Para perfis
de forma ndo-retangular, a amplitude de tensdes traduz o valor mais elevado e o valor mais baixo de tensdo corres-
pondente ao perfil em causa. Um perfil com tais caracteristicas ndo possibilitard que toda a gama de poténcias reativas
esteja disponivel em toda a gama de tensdes em estado estaciondrio.

Zona sincrona Amplitude maxima de Q[P Amplitud:sggzizr;?agﬁ):;\rffol ((lsut)ensﬁo em
Europa Continental 0,95 0,225
Nordica 0,95 0,15
Gri-Bretanha 0,95 0,225
Irlanda e Irlanda do Norte 1,08 0,218
Biltico 1,0 0,220

Quadro 6: Parametros para o contorno interior da figura.
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ANEXO V

Perfil de tensdo em funcio do tempo referido no artigo 25.°

1,0

Urec 2

Urecl

Ubloq -

Urel

0 Lelim Trect trec2 t (S)

Figura 6: Perfil da capacidade de suportar cavas de tensio de uma estagio de conversio de CCAT. O diagrama
representa o limite inferior de um perfil de tensdo no ponto de ligagdo em fung¢do do tempo, expresso pela relagdo «por
unidade» entre o valor efetivo de tensdo e o valor 1 «por unidade» de referéncia desta, antes, durante e ap6s um defeito.
U, ¢ a tensdo retida no ponto de ligagdo durante um defeito; t,,,, é o momento da eliminagio do defeito; U, et
especificam um ponto com limites inferiores de recuperagdo da tensdo apés a eliminagdo do defeito; Uy, ¢ a tensdo de
bloqueio no ponto de ligagdo. Os tempos indicados sio medidos em relagio a t_,.

Parametros de tensdo (pu) Pardmetros de tempo (s)
ret 0,00 — 0,30 Celim 0,14 — 0,25
recl 0,25 — 0,85 Crec 1,5— 2,5
rec2 0,85 — 0,90 ter t., — 10,0

Quadro 7: Pardmetros da figura 6 relativos a capacidade de suportar cavas de tensdo das estacdes de conversio de
CCAT.
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ANEXO VI

Gamas de frequéncia e periodos referidos no artigo 39.°, n.° 2, alinea a)

Gama de frequéncia

Periodo de funcionamento

47,0 Hz — 47,5 Hz

20 segundos

47,5 Hz — 49,0 Hz

90 minutos

49,0 Hz — 51,0 Hz

Tempo ilimitado

51,0 Hz — 51,5 Hz

90 minutos

51,5 Hz — 52,0 Hz

15 minutos

Quadro 8: Periodos minimos, especificados para redes a tensdo nominal de 50 Hz, durante os quais um médulo de
parque gerador tem de ser capaz de funcionar a frequéncias diferentes, desviadas do valor nominal, sem se desligar da

rede.
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ANEXO VII

Gamas de tensdo e periodos referidos no artigo 40.°

Gama de tensdo Periodo de funcionamento
0,85 pu — 0,90 pu 60 minutos
0,90 pu— 1,10 pu Tempo ilimitado
1,10 pu — 1,118 pu Tempo ilimitado, salvo especificacio em contrdrio do operador de

rede em causa, em coordenacdo com o ORT competente

1,118 pu — 1,15 pu Tempo ilimitado, salvo especificacio em contrdrio do operador de
rede em causa, em coordenagdo com o ORT competente

Quadro 9: Perfodos minimos durante os quais um médulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de ser
capaz de funcionar a tensdes diferentes, desviadas do valor 1 «por unidade» de referéncia, sem se desligar da rede (tensdo
de base para os valores pu entre 110 kV e 300 kV, exclusive).

Gama de tensdo Perfodo de funcionamento
0,85 pu— 0,90 pu 60 minutos
0,90 pu— 1,05 pu Tempo ilimitado
1,05 pu — 1,15 pu A especificar pelo operador de rede em causa, em coordenagio com
0 ORT competente. Podem ser especificadas vérias subgamas de ca-
pacidade de suportar desvios de tensdo

Quadro 10: Periodos minimos durante os quais um mddulo de parque gerador ligado em corrente continua tem de ser
capaz de funcionar a tensdes diferentes, desviadas do valor 1 «por unidade» de referéncia, sem se desligar da rede (tensdo
de base para os valores pu entre 300 kV e 400 kV).

U (pu)
i Contorno exterior fixo
1,15
1,1
% Amplitude :
: mdxima de .
1,0 E . tensdo Amplitude K
v mdxima de ;
Q/Prmix
: Contorno interior ‘ »
0.9 R, S S e
0,85 -
0,8
H g 3 ¢ + $ § 4 S 3
0,65

-06 -05 -04 -03 -0,2 -0,1 0 01 02 03 04 05 06 0,7 Q[Pmix

Consumo (capacitiva) Producio (indutiva)
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Figura 7: Perfil U-Q/P, ., de um moédulo de parque gerador ligado em corrente continua, no ponto de ligagdo.
O diagrama representa os limites de um perfil U-Q/P,_, da tensdo no(s) ponto(s) de ligacdo, expressa pela razdo «por
unidade» entre o valor efetivo de tensdo e o valor 1 «por unidade» de referéncia desta, em fungio da razio entre
a poténcia reativa (Q) e a capacidade maxima (P_,). A posicdo, dimensdo e forma do contorno interior sdo indicativas;
podem ser utilizadas formas ndo-retangulares dentro do contorno interior. Para perfis de forma ndo-retangular,
a amplitude de tensdes traduz o valor mais elevado e o valor mais baixo de tensdo. Um perfil com tais caracteristicas
ndo possibilitard que toda a gama de poténcias reativas esteja disponivel em toda a gama de tensdes em estado
estaciondrio.

Amplitude do perfil Q/P Amplitude do nivel de tensdo em estado estaciondrio (pu)

max

0—0,95 0,1 — 0,225

Quadro 11: Amplitudes mdxima ¢ minima de Q/P_, e de tensio em estado estaciondrio de um moédulo de parque

gerador ligado em corrente continua.

méx
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ANEXO VIl

Requisitos de poténcia reativa e de tensio referidos no artigo 48.°

Gama de tensdo Periodo de funcionamento
0,85 pu — 0,90 pu 60 minutos
0,90 pu— 1,10 pu Tempo ilimitado
1,10 pu — 1,12 pu Tempo ilimitado, salvo especificacio em contrdrio do operador de

rede em causa, em coordenagio com o ORT competente

1,12 pu — 1,15 pu Tempo ilimitado, salvo especificagio em contrdrio do operador de
rede em causa, em coordenacdo com o ORT competente

Quadro 12: Periodos minimos durante os quais uma estacio de conversio de CCAT remota tem de ser capaz de
funcionar, a tensdes diferentes, desviadas do valor 1 «por unidade» de referéncia, sem se desligar da rede (tensdo de base
para os valores pu entre 110 kV e 300 kV (exclusive)).

Gama de tensdo Periodo de funcionamento
0,85 pu — 0,90 pu 60 minutos
0,90 pu— 1,05 pu Tempo ilimitado
1,05 pu— 1,15 pu Tempo ilimitado, salvo especificagio em contrdrio do operador de
rede em causa, em coordenagdo com o ORT competente. Podem ser
especificadas vérias subgamas de capacidade de suportar desvios de
tensdo.

Quadro 13: Periodos minimos durante os quais uma estacio de conversio de CCAT remota tem de ser capaz de
funcionar, a tensdes diferentes, desviadas do valor 1 «por unidade» de referéncia, sem se desligar da rede (tensdo de base
para os valores pu entre 300 kV e 400 kV (inclusive)).

Amplitude maxima do nivel de tensdo em estado estaciondrio

Amplitude médxima de QP (pu)

0,95 0,225

Quadro 14: Amplitude mdxima de QJP, . e de tensdo em estado estaciondrio de uma estagdo de conversdo de CCAT
remota.




